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Betriebsanleitung

Messumformer fur Drehwinkel KINAX WT 717

1. Sicherheitshinweise

1.1 Symbole

Die Symbole in dieser Anleitung weisen auf Risiken hin und haben
folgende Bedeutung:

Warnung bei méglichen Gefahren.
Nichtbeachtung kann zu Betriebsstérungen fuhren.

Nichtbeachtung kann zu Betriebsstérungen und Per-
sonenschaden fiihren.

Info fur bestimmungsgerechte
D Produkthandhabung.

1.2 Bestimmungsgemasse Verwendung

e Der Messumformer KINAX WT717 ist ein Prazisionsmessgerat. Er
dient zur Erfassung von Winkelpositionen, Aufbereitung und Bereit-
stellung von Messwerten als elektrische Ausgangssignale flir das
Folgegerét. Drehgeber nur zu diesem Zweck verwenden.

e Der Drehwinkel-Messumformer ist nicht zur Drehzahlmessung be-
stimmt.

e Das Gerét ist fir den Einbau in industriellen Anlagen vorgesehen
und erflllt die Anforderungen nach EN 61010-1.

e Gerateausfiihrungen mit Explosionsschutz diirfen nur in den ge-
planten Einsatzzwecken eingesetzt werden. Der Einsatz in anderen
explosionsgefahrdeten Bereichen ist nicht zuléssig.

e Der Hersteller haftet nicht fir Schaden, die auf unsachgeméasse
Behandlung, Modifikationen oder nicht bestimmungsgemasse
Anwendungen zurlickzufihren sind.

1.3 Inbetriebnahme

¢ Einbau, Montage, Installation und Inbe-
triebnahme des Gerétes muss ausschliesslich durch
eine qualifizierte Fachkraft ausgefihrt werden.

e Betriebsanleitung des Herstellers muss beachtet werden.

e \or Inbetriebnahme der Anlage alle elektrischen Verbin-
dungen Uberprifen.

e Wenn Montage, elektrischer Anschluss oder sonstige
Arbeiten am Gerat und an der Anlage nicht fachgerecht
ausgefihrt werden, kann es zu Fehlfunktionen oder Ausfall
des Gerates kommen.

¢ Eine Geféhrdung von Personen, eine Beschadigung der
Anlage und eine Beschadigung von Betriebseinrichtungen
durch den Ausfall oder Fehlfunktion des Gerates muss
durch geeignete Sicherheitsmassnahmen ausgeschlossen
werden.

e Das Gerat nicht ausserhalb der Grenzwerte betreiben,
welche in der Anleitung angegeben sind.

e Gerateausfihrungen mit Explosionsschutz diirfen nur in

Betrieb genommen werden, wenn...

- dieAngaben aufdem Typenschild des Gerétes mit dem
zulassigen EX-Einsatzbereich vor Ort libereinstimmen
(Gerategruppe, Kategorie, Zone, Temperaturklasse
bzw. maximale Oberflachentemperatur)

- die Angaben auf dem Typenschild des Gerates mit
dem Spannungsnetz (ibereinstimmen.

- das Geréat unbeschéadigt ist und

- sichergestellt ist, dass keine explosionsféhige Atmo-
sphére, Ole, Saure, Gase, Dampfe, Strahlungen etc.
bei der Montage vorhanden sind.

1.4 Reparaturen und Anderungen

O Reparaturen und Anderungen sind ausschliesslich durch den
Hersteller auszufiihren. Bei unsachgemaéssen Eingriffen in

das Gerét erlischt der Garantieanspruch. Anderungen, die

zur Verbesserung des Produktes fiihren, behalten wir uns vor.

1.5 Entsorgung

Gerate und Bestandteile durfen nur fachgerecht und nach
landerspezifischen Vorschriften entsorgt werden.

||
1.6 Transport und Lagerung

O Die Gerate sind ausschliesslich in der Originalverpackung
zu transportieren und zu lagern. Geréte nicht fallen lassen
oder grésseren Erschitterungen aussetzen.

2. Lieferumfang

1 Messumformer fir Drehwinkel KINAX WT717
1 Betriebsanleitung deutsch, franzésisch und englisch
1 EG-Baumusterprifbescheinigung, nur bei ATEX-Zulassung

3. Anwendung

Der Messumformer KINAX WT 717 erfasst kontaktlos die
Winkelstellung einer Welle und formt sie in einen eingepragten, dem
Messwert proportionalen Gleichstrom um. Durch seine robuste Aus-
flhrung eignet sich der WT717 besonders fir Anwendungen in rauer
Umgebung.

Ausflihrungen in Ziindschutzart «Eigensicherheit» mit eigensicherem
Messausgang ergénzen die Baureihe des Messumformers.

4. Hauptmerkmale

¢ Robuster, feldtauglicher Drehwinkel-Messumformer

e Hochste mechanische und elektrische Sicherheit

e Bewahrtes kapazitives Abtastsystem

e Verschleissfrei, wartungsfrei

e Vibrations- und rittelfest

* Analoges Ausgangssignal 4...20 mA mit 2-Drahtanschluss

¢ Nach dem Einschalten ist durch das kapazitive Abtastsystem die
absolute Position direkt verfligbar

e Justierung / Feineinstellung des Analogausgangs, Nullpunkt und
Mess-Spanne unabhangig voneinander einstellbar

e Kennlinie der Ausgansgrésse Linear, als V-Kennlinie oder als frei
wahlbare Linearisierungskurve programmierbar

¢ Mit Explosionsschutz ,Ex ia IIC T6 Gb”, nach ATEX lieferbar

5. Technische Daten

5.1 Messeingang

Messbereiche: Programmierbar zwischen 0 bis 50° oder

0 bis 350°
Wellen-Durchmesser: 19 mm
Drehrichtung: Parametrierbar
5.2 Hilfsenergie H
Gleichspannung': 12...33V
(mdglich bei der Standard-Ausflihrung,
Nicht Ex)
12..30V

(erforderlich bei der Ex-Ausflihrung, Ziind-
schutzart Eigensicherheit Ex ia [IC T6)

In Ziindschutzart Eigensicherheit Ex ia [IC nur zum Anschluss an einen
bescheinigten eigensicheren Stromkreis mit folgenden Héchstwerten:
max. Eingangsspannung Ui: 30V

160mA

max. Eingangsleistung Pi: 1w

max. Eingangsstrom li:

max. innere Kapazitét Ci: 6,6nF
max. innere Induktivitat Li: Ist vernachléssigbar klein

' Gegen Falschpolung geschiitzt. Der niedrigste Spannungswert darf 12 V
nicht unterschreiten.



5.3 Messausgang

Ausgangsgrosse |,

Normbereich:
Einstellzeit:

Aussenwiderstand:

5.4 Genauigkeitsangaben

Bezugswert:
Grundgenauigkeit:

5.5 Einbauangaben
Gehause (Grundteil):

Rickenteil (Haube):

Kabelverschraubung:
Gebrauchslage:
Gewicht:

Zulassige statische
Belastung der Welle:

5.6 Vorschriften

Stoéraussendung:
Storfestigkeit:

Zulassige
Gleichtaktspannung:

Prifspannung:

Gehauseschutzart:

Eingeprégter Gleichstrom, proportional

zum Drehwinkel
4...20 mA, 2-Drahtanschluss
<5ms

H [V]-12V

R, max. [kQ] = ———
o I, [mA]

H = Hilfsenergie
|,= Endwert der Ausgangsgrosse

Messbereich

Fehlergrenze < 0,5% bei linearer Kennlinie

Stahl
Oberflache QPQ-behandelt
(nitrocarburiert)

Metall (Alu), wenn Schraubklemmen
und Stopfbuchsen fir den elektrischen

Anschluss gefordert werden
Metall

Beliebig
ca. 2,9 kg

Max. 1000 N (radial)
Max. 500 N (axial)

Bei Ruttelbetrieb wird zur Erhéhung der

Lebensdauer der Lager
weitgehende Entlastung der Welle
empfohlen.

EN 61000-6-3
EN 61000-6-2

100 V AC, CATII

750 V DC, 1 Min.
Alle Anschliisse gegen Gehause

IP 66 nach EN 60529

5.7 Umgebungsbedingungen

Klimatische
Beanspruchung:

Standard-Ausfihrung
Temperatur —25 bis + 70 °C

Relative Feuchte im
Jahresmittel < 90%

oder

Ausflihrung mit erhdhter

Klimafestigkeit
Temperatur — 40 bis + 70 °C

Relative Feuchte im
Jahresmittel < 95%

Ex-Ausfiihrung

Maximale Temperaturklasse
Leistung
Pi T6 T5 T4

1000 mW | 40°C | 55°C | 75°C
900 mW 44°C | 59°C | 75°C
800 mW 49°C | 64°C | 75°C
700 mwW 54°C | 69°C | 75°C
660 mW 56°C | 71°C | 75°C

Die minimal zulassige Umgebungstem-
peratur betragt -40 °C.

Transport- und
Lagerungs-Temperatur:

Betriebshdhe:

-40 bis 80 °C
2000 m max.

Vibrations-

besténdigkeit: 0...200 Hz,
(ohne Zusatzgetriebe) 10 g dauernd, 15 g wahrend 2 h
200...500 Hz,
5 g dauernd, 10 g wahrend 2 h
Schock: 3x50 g je 10 Stosse

in allen Richtungen

5.8 Betrieb in explosionsgefahrdeten Bereichen

Gasexplosions-
schutz: Kennzeichnung: ExiallIC T6 Gb

Normkonformitat: ATEX:
EN 60079-0:2012
EN 60079-11:2012

Zindschutzart: ia
Temperaturklasse:  T6

Gruppe nach
EN 60079-0:2012: I

¢ Der Einsatz in anderen explosionsgeféhrdeten Bereichen ist nicht
zulassig.

* An Betriebsmittel die in explosionsgeféhrdeten Bereichen eingesetzt
werden, darf keine Veranderung vorgenommen werden.

Geréate mit Explosionsschutz sind entsprechend den Angaben
in der Betriebsanleitung zu betreiben. Die flr die Verwendung
bzw. den geplanten Einsatzzweck geltenden Gesetze, Richt-
linien und Normen sind zu beachten.

6. Montage

Von den sechs in der Bauform unterschiedlichen Messumformern las-
sen sich zwei Ausfihrungen unmittelbar am Messobjekt montieren.
Dagegen werden die Ubrigen vier Varianten mit Fuss oder mit Flansch
befestigt. Diese drei Montagearten —genaugenommen —die zugehdrigen
Bohr-Ausschnitts-Plane und ihre Zuordnung zu den Messumformer-
Ausfihrungen sind Inhalt der Tabelle .

Bohr-Ausschnitts-Pléne fir
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Die «unmittelbare» Befestigung verlangt 3 Schrauben M6, wohin-
gegen die «mit Fuss» und die «mit Flansch» je 4 Schrauben M8 mit
Muttern erfordern. Die Schrauben gehdéren nicht zum Lieferumfang,
da ihre Léngen durch die von Fall zu Fall schwankende Dicke des
Anbauteils am Messobjekt bestimmt werden.



O Bei der Festlegung des Montageortes (Messortes) ist zu

berlicksichtigen, dass die Angaben unter «Umgebungsbe-

dingungen», Abschnitt «5. Technische Daten», eingehalten
werden.

Anbauteil (am Messobjekt) mit Ausschnitt und/oder Durchgangsléchern
nach dem zutreffenden Bohr-Ausschnitts-Plan «Tabelle 1» versehen.
Danach den Messumformer montieren.

7. Winkeleinstellung definieren

Winkel-Messumformer der Reihe KINAX WT 717 bendétigen keine
mechanische Nullpunktmarkierung (wird auf Kundenwunsch jedoch
angebracht, siehe Bild 1).

Bild 1
Links:  ftir Drehwinkel-Messumformer mit Bereichen 0 bis ... <X°,
Rechts: fir Winkeltransmitter mit V-Kennlinien-Bereichen.

Bild 2
Drehrichtung bei Blick auf die Antriebswelle:
Links: Gegenuhrzeigersinn, rechts: Uhrzeigersinn

Nach der Montage kann die Welle des Messumformers in beliebiger
Position mitdem Messobjekt gekoppelt werden. Winkelstellung der Welle
wie folgt mit der Konfigurations-Software 2W2 definieren:

1. Deckel (3.1 in Bild 4) entfernen. Durch Abziehen des Gummi-
Verschlusses (5.1) wird der Programmieranschluss (5) zuganglich
(siehe Abschnitt "8.1 Leitungen anschliessen"). KINAX WT 717 nach
Bild 3 mit der Programmiereinrichtung verbinden. Konfigurations-
Software 2W2 starten. Gerat — wenn nétig — mit den gew{inschten
Messbereichsdaten konfigurieren.

Ex-Bereiches programmiert werden!

Die max. Winkelgeschwindigkeit der Welle darf 1 m/s
nicht liberschreiten

@ Der Drehwinkelmessumformer darf nur ausserhalb des

2. Messeinrichtung in eine definierte Position bringen (vorzugsweise
auf Nullpunkt).

3. In der Konfigurations-Software unter «<SERVICE» den Menuepunkt
«Justierung» anwahlen. Im Fenster
«Mechanische Position» den Winkel eingeben, den die Messein-
richtung momentan einnimmt und danach «Fixieren» anwahlen.
Damit ist die Messeinrichtung auf den eingegebenen Winkel
positioniert.

Programmier-
Anschluss

Zusatzkabel

KINAX WT717

OFF: Hilfsenergie-
versorgung tber
Messausgang (Bild 5)

ON: Hilfsenergie-

versorgung
erfolgt via PC

Bild 3

O Programmiert man den KINAX WT717 mit einer angeschlos-
senen Hilfsenergie, muss der Schalter auf dem Interface PK610

D zwingend auf OFF geschaltet sein. Wird dies nicht beachtet,
kann dies zur Zerstérung des Gerétes flhren.

8. Elektrische Anschliisse

Zum Anschliessen der elektrischen Leitungen hat der Messumformer
Schraubklemmen und Stopfbuchsen.

O Es ist zu beachten, ...

erforderlich sind, mit denen auf dem Typenschild des
KINAX WT 717 Ubereinstimmen (Messeingang, Mess-
ausgang, Hilfsenergie)!

. dass der Gesamtwiderstand in der Messaus-
gangsleitung (in Serie geschaltete Empfangsgeréte
plus Leitung) den maximalen Aussenwiderstand R_
max. nicht Uberschreitet! R_, max. siehe «Messaus-

ext.

gang», Abschnitt «5. Technische Daten»!

D ... dass die Daten, die zur Lésung der Messaufgabe

. dassbeiderVerlegung der Messausgangsleitung verdrillte
Kabel verwendet werden und diese mdglichst getrennt
von Starkstromleitungen zu verlegen sind!

Im Ubrigen landesubliche Vorschriften bei der Installation und
Auswahl des Materials der elektrischen Leitungen befolgen!

Bei Geraten in der Ziindschutzart «Eigensicherheit» sind
zusatzlich die Angaben der Baumusterpriifbescheinigung,
die EN 60 079-14, sowie die nationalen Vorschriften fir

die Errichtung von elektrischen Anlagen in explosions-
@ geféhrdeten Bereichen zu berilicksichtigen!

8.1 Leitungen anschliessen

Zum Anschliessen des Messumformers zuerst die

3 Schrauben (3.2) I6sen und den Deckel (3.1) entfernen. Die
Schraubklemmen (4.1) eignen sich fiir max. 1,5 mm? Drahtquer-
schnitte.

Bild 4. Rlickenteil (3) mit Klemmen (4.1) und Stopfbuchse (4).
Links:  mit Deckel (3.1) verschlossen.
Rechts: ohne Deckel (3.1).

Stopfbuchs-Verschraubung I6sen und zusammen mit dem Quetschring
und Dichtung aus der Stopfbuchs-Offnung herausnehmen. Diese Ver-
schraubungsteile auf die Leitungen auffadeln, die Leitungsenden durch
die Stopfbuchs-Offnungen ins Riickenteil stecken und durchziehen.

Sodann die Leitungsenden auf passende Lénge abisolieren und nach
Bild 4 an den Klemmen (4.1) anschliessen.

Danach die Verschraubungsteile in der Stopfbuchs-Offnung festziehen,
und den Deckel wieder befestigen.



H = DC-Hilfsenergie
H=12...33V
bzw. H = 12...30 V bei Ex-
Ausflihrung

R_,= Aussenwiderstand

11. Wartung

Das Gerét arbeitet wartungsfrei. Reparaturen dirfen nur von autori-
sierten Stellen ausgefiihrt werden.

12. Aufschliisselung der Varianten

Erklarung der Bestell-Ziffern 1. bis 13.

Bestell-
Code

Beschreibung

1. Ausfilhrung des Messumformers 717-
Standard 1

Ex ia [IC T6, CENELEC/ATEX,

Seewasser-Ausfiihrung

Seewasser-Ausfiihrung mit Getriebe

a|lbh|lw(N

Seewasser-Ausfiihrung Ex ia IIC T6 Gb (ATEX)

Seewasser-Ausfiihrung mit Getriebe
Exia llC T6 Gb (ATEX)

[}

2. Winkelbereich mechanisch

Winkelbereich bis 50°

ey

Winkelbereich > 50...350° 2

Bild 5. Anschlussplan.

9. Anfangs- und Endwert einstellen
Feinabgleich

Mit Hilfe der Konfigurations-Software 2W2 kann der Analogausgang fein
abgeglichen werden. Wahlen Sie dazu unter «sSERVICE» den Menuepunkt
«Justierung» an. Im Fenster «<Analogausgang» kann nun der Nullpunkt
sowie der Endwert entsprechend angepasst werden.

Vorgehen:

1. Messumformer in Betrieb nehmen und geméss Bild 3 an Program-
miereinrichtung anschliessen (Schalter AUX am PK 610 auf OFF).

2. Messobjektin Nullstellung bringen, d.h. in die Position, in der der KINAX
WT 717 den Ausgangsstrom 4 mA ausgeben soll. Mit dem virtuellen
Drehknopf «Nullpunkt» solange verstellen, bis das Ausgangssignal
stimmt.

3. Messobjekt in Endstellung bringen, d.h. in die Position, in der der
KINAX WT 717 den Ausgangsstrom 20 mA ausgeben soll. Mit dem
virtuellen Drehknopf «Spanne» solange verstellen, bis das Ausgangs-
signal stimmt.

4. Uber den Button «Zuriick» die Justierung abschliessen.

Die Einstellbarkeit von Nullpunkt und Spanne betragt 5%. Reicht dieser
Bereich nicht aus, so kann der Messbereich durch Umkonfiguration an
die mechanischen Gegebenheiten angepasst werden (Messbereich
verkleinern/vergréssern).

Bei Bedarf kann die Drehrichtung per Software umgekehrt werden.

Simulationsmodus

Die Konfigurations-Software 2W2 bietet die Moglichkeit, den
KINAX WT 717 im Simulationsmodus zu betreiben. Die Simulation des
Messwertes ermdglicht das Austesten der nachgeschalteten Wirkungs-
kette bereits wéhrend der Installation.

Vorgehen:

1. In der Konfigurations-Software unter «Service» den Menuepunkt
«Simulation» anwahlen.

2. Das Fenster zeigt die Geréte-Konfiguration. Nach Eingabe des Win-

kels wird der Analogausgang entsprechend der Geratekonfiguration
ausgesteuert.

10. Elektrische Inbetriebnahme

e BeiVerbrauchern mit hohen Stérpegeln separate Spannungsversor-
gung fur das Gerét bereitstellen.

e Diegesamte Anlage EMV gerecht installieren. Einbauumgebung und
Verkabelung kdnnen die EMV des Gerates beeinflussen.

e Fir Ausfihrungen mit Explosionsschutz:

EN60079-14, das Geratesicherheitsgesetz, die allgemein
anerkannten Regeln der Technik und diese Betriebsanleitung
massgebend.

2 Fir das Errichten und Betreiben sind die Vorschriften gemass

3. Drehrichtung

Drehrichtung im Uhrzeigersinn 0

Drehrichtung im Gegenuhrzeigersinn 1

V-Kennlinie 2

Zeilen 1 und 2: Nicht méglich bei Grundkonfiguration

4. Messbereich

Grundkonfiguration programmiert

[°Winkel], 0 bis Endwert / P. ums

V-Kennlinie [+°Winkel], min./max.

Zeile 9 angeben: Messbereich-Endwert/Umschaltpunkt
[*Winkel]

Endwert > 10,00 bis 50° bei Winkelbereich = 50°,

> 50,00° bis 350 bei Winkelbereich > 350°
Umschaltpunkt > Messbereich-Endwert, max. 60° bei
Winkelbereich > 50°, max. 360 bei Winkelbereich >
350°= 105% Endwert bei nicht linearer Kennlinie (Zei-
len 1 bis 4 in nachfolgenden Auswahl-Kriterium 5)
Zeile Z angeben: Minimalwert/Maximalwert [+ °Winkel]
Minimalwert > 0, Maximalwert > 25 bei

Winkelbereich > 50°, Spanne (Max.-Wert - Min.-Wert)
> 5°,

Maximalwert > 25 bis 175 bei Winkelbereich > 350°,
Spanne > 25°

Symmetrisch bezuglich Mittellinie, z.B. [+ Winkel],
min./max.: 15/120 entspricht:

-120 bis -15 bis 0 bis 15 bis 120° Winkel (Eingang) und
+20 bis 4 bis < 4 bis +20 mA (Ausgang)

5. Kennlinie der Ausgangsgrosse

Linear

Funktion X hoch 1/2

Funktion X hoch 3/2

Funktion X hoch 5/2

AlOINV|=2O

Kundenspezifisch

Zeilen 1 bis 4: Nicht mdglich bei V-Kennlinie

Zeile 4 (auf Anfrage): Algorithmus oder Stltzwerte
angeben (23 Werte in 5 %-Schriften von -5 % bis
105 % Messbereich, Ausgang stufenlos - 10 bis
110 %)

6. Priifprotokoll
Ohne Prifprotokoll

Prifprotokoll Deutsch D

Priifprotokoll Englisch E

7. Markierung System Nullpunkt

System-Nullpunkt nicht markiert 0

System-Nullpunkt markiert 1

8. Klimatische Beanspruchung

Normale Klimafestigkeit 0

Erhohte Klimafestigkeit 1

9. Befestigung

Befestigung ohne Fuss/Flansch 0

Befestigungsfuss montiert 1

Befestigungsflansch montiert 2




Beschreibung

Bestell-
Code

10. Schiffstauglichkeit

Beschreibung

Bestell-
Code

Ohne Vorkehrung fiur Schiffstauglichkeit

11. Vibrationsbestandigkeit

Normale Vibrationsbesténdigkeit

Erhéhte Vibrationsbesténdigkeit

Z|o

12. Zusatzgetriebe 2: 1 bis 144 : 1

Ohne Getriebe

Ubersetzung

Ubersetzung

Ubersetzung

Ubersetzung

oo~ |N

Ubersetzung

Ubersetzung

Ubersetzung

12

aAlalalalalal—a

Ubersetzung

12,5:1

Ubersetzung

15:

Ubersetzung

16 :

Ubersetzung

20:

Ubersetzung

22

Ubersetzung

24 :

Ubersetzung

25:

Ubersetzung

30:

Ubersetzung

32:

Ubersetzung

36:

Ubersetzung

40:

Ubersetzung

50:

Ubersetzung

60 :

Ubersetzung

64 :

13. Zusatzgetriebe 150: 1 bis 1600 : 1

Ohne Getriebe

Ubersetzung 150:

Ubersetzung 160 :

Ubersetzung 180:

Ubersetzung 200 :

Ubersetzung 240 :

Ubersetzung 250 :

Ubersetzung 300 :

Ubersetzung 330:

Ubersetzung 360 :

Ubersetzung 375:

Ubersetzung 400 :

Ubersetzung 450 :

Ubersetzung 480 :

Ubersetzung 500 :

Ubersetzung 550 :

Ubersetzung 600 :

Ubersetzung 660 :

Ubersetzung 720:

Ubersetzung 750

Ubersetzung 800 :

Ubersetzung 880 :

Ubersetzung 900 :

Ubersetzung 1000 :

Ubersetzung 1024 :

Ubersetzung 1200 :

aAlalalalalalalalalalalalalalalalalalalalalalalala]—=

Ubersetzung 1600 :

Si<|c|d|on|m|Oo|T|o|Z|IZ|r|X|«|T|O|M|mM|O(O|w|>|s|lw|p|=|o

Ubersetzung

72:

Ubersetzung

75:

Ubersetzung

80:

Ubersetzung 1

00:

Ubersetzung 1

20:

Ubersetzung 1

44

aAlalalalalalalalalalalalalalalalala]—

sSi<ic|Hd|o|T|o|T|o|Z|Z|r |X||T|®|TM|mO|0|m|>|uo|s|w|d|=|o

13. Konformitéatserklarung

Siehe Seite 22.




Mode d’emploi

Convertisseur de mesure pour angle de rotation, KINAX WT 717

1. Consignes de sécurité

1.1 Symboles

Les symboles figurant dans ce manuel indiquent les risques et sont
définis ci-dessous:

A\
A\

D Informations concernant la manipulation.

Mise en garde contre les risques.

Le non-respect des consignes peut
entrainer des défaillances.

Le non-respect des consignes peut
entrainer des défaillances et des dommages
corporels.

1.2 Utilisation conforme a la destination

e Le convertisseur KINAX WT717 est un appareil de mesure de préci-
sion. Il sert de signal de sortie électrique pour I'enregistrement des
positions d’angles, la préparation et la mise a disposition des valeurs
de mesure pour I'appareil. Le capteur de rotation ne doit étre utilisé
qu’a ces fins.

e Le convertisseur de mesure angle de rotation n’est pas destine a
mesurer la vitesse de rotation.

e |appareil est prévu pour le montage d’installations industrielles, il
est conforme a la norme EN 61010-1.

e Les variantes d’appareil avec protection contre les explosions ne
peuvent étre utilisées qu’aux fins prévues d’utilisation. Toute utilisation
dans d’autres zones explosives est interdite.

e Le fabricant n’est pas responsable des dommages provoqués par
un traitement inapproprié, des modifications ou une utilisation non

conforme a la destination.

1.3 Mise en service

e La mise en place, le montage, I'installation et la
mise en service de I'appareil doivent étre effectués
exclusivement par un personnel qualifié.

* Le mode d’emploi du fabricant doit étre respecté.

e Avant la mise en service de 'installation, controler
tous les raccordements électriques.

¢ Sile montage, le raccordement électrique ou tout
autretravauxsurl’appareil et 'installationn’est pas
effectué de maniére appropriée, des dysfonction-
nements ou une défaillance de I'appareil peuvent
survenir.

e Des mesures de sécurité appropriées doivent
permettre d’empécher tout risque pour les per-
sonnes et tout endommagement de I'installation
ou des dispositifs provoqués par la défaillance ou
le dysfonctionnement de I'appareil.

¢ Nepas utiliser 'appareil au-delades valeurs limites
indiquées dans le mode d’emploi.

e |Les variantes d’appareil avec protection contre
les explosions ne peuvent étre mises en service
que si...

- les informations indiquées sur la plaque
signalétique de I'appareil correspondent a
la zone d’utilisation Ex autorisée sur le site
(groupe d’appareils, catégorie, zone, classe
de température ou température maximale de
surface)

- les informations indiquées sur la plaque si-
gnalétique de I'appareil correspondent avec
le réseau de tension.

- I'appareil est en parfait état et

- labsence d’atmosphére explosible, d’huiles,
d’acides, de gaz, de vapeurs, de rayonnement,
etc. pendant le montage est assurée.

1.4 Réparations et modifications

O Les réparations et les modifications doivent
uniquement étre effectuées par le fabricant. En

cas d’intervention inappropriée sur I'appareil, la

garantie n’est pas valable. Nous nous réservons le

droit d’apporter des modifications au produit afin
de le perfectionner.

1.5 Mise au rebut

B

1.6 Transport et stockage

Les appareils et les composants doivent impéra-
tivement étre mis au rebut de maniére appropriée
et conformément aux réglementations locales.

O Lorsdutransport et du stockage des appareils, ceux-
ci doivent impérativement étre dans leur emballage
d’origine. Ne pas laisser tomber les appareils ou

éviter les chocs importants.

2. Matériel livré

1 Convertisseur de mesure pour angle de rotation
KINAX WT717

1 mode d’emploi en allemand, frangais, anglais
1 certificat d’essai du modéle type, seulement pour
appareils en version ATEX

3. Application

Le convertisseur de mesure KINAX WT 717 est destiné a la conversion,
sans contact, de la position angulaire d’un axe en un courant continu
proportionnel a cet angle. Ce convertisseur se démarque par sa construc-
tion robuste prédestinée pour le terrain, il convient donc particuliérement
aux applications en environnement sévere.

La gamme livrable du convertisseur est complétée par des versions en
mode de protection a «sécurité intrinséque » avec sortie de mesure a
sécurité intrinseque.

4. Caractéristiques principales

e Convertisseur de mesure angulaire pour arbre creux robuste et

prédestiné pour le terrain

Sécurité électrique et mécanique maximale

Systéme de balayage capacitif éprouvé

Peu d’entretien et pas d’usure

Résistant aux vibrations et aux secousses

Signal de sortie analogique 4 & 20 mA avec raccordement a 2 fils

Gréace au systéme de balayage capacitif, la position absolue est

disponible directement aprés la mise en marche

e Fixation de la position mécanique, ajustage fin de la sortie analo-
gique et réglage du point zero et de I'étendue de mesure
individuellement

e Courbe caractéristique de la grandeur de sortie: linéaire, caracté-
ristique en V ou courbe linéarisée programmable librement

¢ Disponible avec protection contre les explosions
4Exia llC T6 Gb” selon ATEX

5. Caractéristiques techniques

5.1 Entrée de mesure

Plage de mesure: Programmable entre 0 a 50° ou 0 a 350°
Diamétre de I‘arbre: 19 mm
Sens de rotation: Programmable

5.2 Alimentation auxiliaire

12...33V

(possible avec I’'exécution standard, non-Ex)
12..30V

(nécessaire pour I'exécution Ex, mode de
protection Ex ia IIC T6)

Tension continue’:



Sécurité intrinséque Ex ia IIC uniquement pour le raccordment a un
circuit de sécurite intrinséque certifié avec les valeurs maximales
suivants:

max. tension d’entrée U;: 30V

max. courant d’entrée I;: 160mA

max. puissance d’entrée P;: 1W

max. capacité interne Ci: 6,6nF

max. inductance interne L;:  est négligeable

" Protection en cas d'inversion de polarité. La tension minimale ne doit pas étre
inférieure a 12 V.

5.3 Sortie de mesure

Sortie I,: Courant continu,
proportionnel a I'angle de rotation
Valeurs nominales: 4...20 mA, raccordement a 2 fils

Temps de réponse: <5ms

Rext max. [kQ] = HIMEA2Y

Résistance de charge:
1, [mA]

H = Alimentation auxiliaire
|, = Valeur finale de la sortie

5.4 Indications concernant la précision

Etendue de mesure

Limite d’erreur < 0,5% avec caractéristique
linéaire

Valeur de référence:
Précision de base:

5.5 Données concernant le montage

Boitier (partie de la

base): Acier
Surface avec traitement QPQ
(nitrocarburation)

Partie arriere (capot): Métal (aluminium), pour I’exécution avec
bornes a vis et presse-étoupes pour les

raccordements électriques

Branchement: Métal
Position d’utilisation: au choix
Poids: Env. 2,9 kg

Charge admissibe sur I'axe: max. 1000 N (radial)
min. 500 N (axial)

En cas présence de vibrations nous recom-
mandons décharger I'arbre au maximum

possible
5.6 Consignes
Emission de
perturbations: EN 61 000-6-3
Immunité: EN 61000-6-2,
Tension du mode
commun admissible: 100 V CA, CATII
Tension d’essai: 750V CC, 1 min.

Tous les raccordements contre le boitier

Type de protection

du boitier: IP 66 selon EN 60 529

5.7 Conditions ambiantes

Exécution standard

Température -25 a + 70 °C

Humidité relative en moyenne annuelle < 90%
ou

Sollicitations climatiques:

Exécution avec sollicitations climatiques
accruées

Température -40 a + 75 °C

Humidité relative en moyenne annuelle < 95%

Exécution Ex

Force maximale | Classe de température
Pi T6 T5 T4

1000 mW 40°C | 55°C | 75°C

900 mW 44°C | 59°C | 75°C

800 mW 49°C | 64°C | 75°C

700 mwW 54°C | 69°C | 75°C

660 mW 56°C | 71°C | 75°C

La température ambiante minimale
admissible est de -40° C.

Température lors du

transport ou du stockage: - 402a+80°C

Altitude: 2000 m max.

Résistance aux vibration: 0...200 Hz,

(sans engrenage) 10 g permanent, 15 g pendant 2 h
0...200 Hz

5 g permanent, 10 pendant 2 h

Choc: 3x50 g sur 10 chocs dans toutes les directions

5.8 Exploitation en zones explosives:

Protection contre les

explosions de gaz: Identification: Exia lIC T6 Gb

Conformité aux

normes: ATEX:
EN60079-0:2012

EN60079-11:2012

Mode de protection: ia
Classe de température: T6
Groupe selon
EN60079-00:2012: Il

 Toute utilisation dans d’autres zones explosives est interdite.
* Aucune modification ne doit étre opérée sur les moyens d’exploitation
utilisés en zones explosives.

Les appareils avec protection contre les explosions doivent étre
utilisés en conformité avec les spécifications mentionnées dans
le mode d'emploi. Les lois, directives et normes applicables a
I'usage ou au but d'utilisation prévu doivent étre respectées.

6. Montage

Deux des six variantes d’exécution peuvent étre montées directe-
ment sur I'objet & mesurer. Les quatre variantes restantes sont mon-
tées soit avec un pied ou avec un flasque. Ces trois méthodes de
fixation resp. les plans de percage et de découpe et leur correspon-
dance avec I'exécution du convertisseur font I'objet du tableau.

o Plans de percage et de découpe
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Le «montage direct» nécessite 3 vis M6. Pour la fixation «avec pied»
ou «avec flasque» il faut utiliser 4 vis et écrous M8. Ces vis ne sont
pas partie de la livraison, ceci du fait que leur longueur varie selon
I’épaisseur du support.



O Pour la détermination de I’endroit de montage (endroit de me-

sure) il faut respecter les indications de la rubrique «Influence

de Pambiance extérieure» du chapitre «5. Caractéristiques
techniques».

Réaliser sur I’objet a mesurer la découpe et/ou les pergages nécessaires
selon le plan de percage et de découpe correspondant selon «Tableau
1» et monter le convertisseur de mesure.

7. Définir la position angulaire

Les convertisseurs de mesure pour angle de rotation
KINAX WT 717 n’ont pas besoin d’'un marquage du point mécanique
de zéro (peut toutefois étre prévu sur demande du client, voir Fig. 1).

Fig. 1.
a gauche: pour convertisseurs de mesure d’angle de rotation avec
étendues 04 ... <L°,

adroite:  pour convertisseurs angulaires avec caractéristique V.
Q
e ’3
Fig. 2.

Sens de rotation en regardant du cété de I'arbre:
a gauche: anti-horaire, a droite: horaire

Aprés le montage, I'axe du convertisseur de mesure peut étre couplé a
I’'objet & mesurer dans une position quelconque. Définir la position angu-
laire de I’axe comme suit en se servant du logiciel de configuration 2W2:

1. Enlever le couvercle (3.1 Fig. 4). En enlevant le cache en caoutchouc
(5.1) le connecteur de programmation (5) devient accessible (voir cha-
pitre «8.1 Raccorder les lignes»). Raccorder le KINAX WT 717 selon
Fig. 3 a I’équipement de programmation. Démarrer le logiciel 2W2.
Configurer, si nécessaire, le convertisseur avec les caractéristiques
désirées.

Le convertisseur d’angle de rotation peut étre programmé
@ qu’a ’extérieur de ’enceinte Ex!

La vitesse d’angle maximale de ’axe ne peut pas
dépasser 1 m/s!

2. Amener l'installation de mesure dans une position définie (de préfé-
rence au point zéro).

3. Sélectionner dans le logiciel de configuration sous
«SERVICE» le point de menu «Ajuster». Introduire dans la fenétre
«Position mécanique» I’angle actuel de I'installation de mesure
et choisi «Ajuster». Ansi, le systéme de mesure est positionné sur
I’'angle introduit.

Entrée de
programmation

Cable additionnel

Interface

KINAX WT717
OFF: Alimentation
auxiliaire par sortie
de mesure (Fig. 5)

ON: Alimentation
auxiliaire par le PC

Fig. 3

O Si le KINAX WT717 est programmé en raccordant une
énergie auxiliaire, le commutateur sur I'interface PK610
D doit étre impérativement réglé sur OFF. Si ceci n’est pas
respecté, ladestruction de’appareil en seralaconséquence

8. Raccordements électriques

Le convertisseur de mesure comporte des bornes et presse-étoupes
pour le raccordement des cables électriques.

O Veiller en plus, ...
... que les caractéristiques techniques qui permettent de
D résoudre le probléme de mesure correspondent aux
données mentionnées sur la plaquette signalétique du
KINAX WT 717 (entrée de mesure, sortie de mesure,
alimentation auxiliaire)!

. que la résistance totale du circuit de sortie de mesure
(instruments récepteurs connectés en série plus rési-
stance des lignes) n’excéde pas la valeur maximum
R, mentionnées sous Sortie de mesure, du chapitre
«5. Caractéristiques techniques»!

. dutiliser pour le circuit de sortie de mesure des cables
avec fils torsadés par paire et de les passer si possible
séparément des lignes courant-fort!

Au reste, respecter les prescriptions nationales pour
I'installation et le choix du matériel des conducteurs
électriques!

Pour les appareils en mode de protection «a sécurité in-
A trinséque» il faut respecter les indications contenues dansle
certificat d’essai du modele type, I’'EN 60 079-14, ainsi que
@ les prescriptions nationales pour la réalisation d’installations

électriques dans des enceintes avec danger d’explosions!

8.1 Raccorder les lignes

Pour le raccordement du convertisseur de mesure, enlever les 3 vis
(8.2) et le couvercle (3.1). Ces bornes a vis (4.1) sont prévues pour une
section des fils de max. 1,5 mm?

Fig. 4. Partie arriére (3) avec bornes (4.1) et presse-étoupes (4).
a gauche:  avec couvercle (3.1) fermé.
a droite: sans couvercle (3.1).

Dévisser le raccord de la presse-étoupe et le sortir ensemble avec la
rondelle de serrage et le joint de la partie fixe du presse-étoupe. Enfiler
ces piéces sur les cables et introduire les cables dans la partie arriere
du convertisseur a travers les trous des presse-étoupes.

Dénuder les fils sur une longueur suffisante et les raccorder aux bornes
(4.1) selon Fig. 5.

Ensuite, remettre en place les pieces des raccords et les serrer cor-
rectement.



H = Alimentation
auxiliaire CC
H=12...33V
resp. H=12...30V en
exécution Ex

= Résistance extérieure

Les réglementations conformément a la norme EN60079-
14, laloi sur la sécurité des appareils, les régles techniques
généralement reconnues ainsi que ce mode d’emploi sont
décisifs pourlamise en place et I'exploitation. Afin d’atteindre
le type de protection IP requis, conformément a la norme
EN60529-1991, il est imparatif de monter correctement les
presse-étoupe dans les dispositifs électriques.

11. Maintenance

L’appareil ne nécessite aucun entretien. Les réparations ne peuvent étre
exécutées que par des services agréés.

12. Codage des variantes
Explication des chiffres de commande 1. a 13.

Description Article-
No.

1. Version 717-
Standard 1

Ex ia [IC T6, CENELEC/ATEX,

Version de I'eau de mer

version de I'eau de mer avec engrenage

Version de I'eau de mer Ex ia IIC T6 Gb (ATEX)

Fig. 5. Schéma de connexion.

9. Ajustage des valeurs de début et de fin
Ajustage fin

Le logiciel de configuration 2W2 permet un ajustage fin de la sortie
analogique. Sélectionnez sous «SERVICE» le point de menu «Ajuster».
Dans la fenétre «Sortie analogique» il est maintenant possible d’ajuster
finement le point zéro et le point final.

Procédé a suivre:

1. Mettre en service le convertisseur de mesure et le raccorder a
I’équipement de programmation selon Fig. 5 (commu-tateur AUX du
PK 610 sur OFF).

2. Amener I'installation de mesure dans la position zéro, c.a.d. dans la
position dans laquelle le KINAX WT 717 doit sortir un courant de 4
mA. Tourner le bouton virtuel «Zéro» jusqu’a obtenir le courant de
sortie correct.

3. Amener l'installation de mesure dans la position finale, c.a.d. dans
la position dans laquelle le KINAX WT 717 doit sortir un courant de
20 mA. Tourner le bouton virtuel «Fin d’échelle» jusqu’a obtenir le
courant de sortie correct.

4. Terminer I'ajustage par le bouton «Retour».

La plage d’ajustage du point zéro et de I'étendue finale est de 5%.
Si elle n’est pas suffisante, il est possible de faire correspondre les
caractéristiques mécaniques et I'étendue de mesure par une nouvelle
configuration (diminuer/augmenter I’étendue de mesure.

En cas de besoin, le sens de rotation peut étre inversé aI’aide du logiciel.

Mode de simulation

Le logiciel de configuration 2W2 offre la possibilité de faire travailler le
KINAX WT 717 en mode de simulation. Il est ainsi possible de vérifier le
fonctionnement de la chaine de mesure compléete pendant I'installation.

Procédé a suivre:

1. Sélectionner dans le logiciel de configuration sous «Service» le point
de menu «Simulation».

2. La fenétre présente la configuration de I’appareil. En introduisant une
valeur angulaire, la sortie analogique est amenée a la valeur corre-
spondante a la configuration de I'appareil.

10. Mise en service électrique

® En cas de seuil de perturbation sonore important, prévoir une ali-
mentation séparée pour I'appareil.

e |Installerconvenablement|’ensemble de I'installation de compatibilité
électromagnétique. L'environnement de I'installation et le cablage
peuvent influencer la compatibilité électromagnétique de I'appareil.

e Pour variantes avec protection contre les explosions:
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version de I'eau de mer avec engrenage
Ex ia [IC T6 Gb (ATEX)

2. Champ angulaire mécanique

—_

Etendue d’angle, jusqu’a 50°

Etendue d’angle > 50 a 350° 2

3. Sens de rotation

Programmé pour sens horaire 0

e

Programmeé pour sens antihoraire

Caractéristique en V 2

Lignes 1 et 2: pas possible avec la configuration de base

4. Plage de mesure

Configuration de base programmée 0

[°angle], O...valeur finale / P. ums 9

Courbe en V [+°angle], min. / max.

Indiquer ligne 9: Plage de mesure-valeur finale/point d‘inversion
[cangle]

Valeur finale = 10,00 a 50° avec plage angulaire > 50°,

> 50,00° a 350 avec plage angulaire > 350°

Point d‘inversion > Plage de mesure-valeur finale,

max. 60° avec plage angulaire = 50°, max. 360 avec plage
angulaire > 350°

> 105% valeur finale avec une caractéristique non-linéaire
(lignes 1 a 4 dans critére du choix suivants 5)

Indiquer ligne Z: valeur minimum/valeur maximale [+ °angle]
valeur minimum > 0, valeur maximale = 25 avec plage angu-
laire = 50°, serrage (max.-valeur - min.-valeur) = 5°.

valeur maximale > 25 a 175 avec plage angulaire > 350°,
serrage > 25° symétrique concernant a la ligne centrale p.ex.
[+ °angle], min./max.: 15/120 correspond:

-120 a-15 bis 0 a 15 a 120° angle (entrée) et

+20 a 4 bis < 4 & +20 mA (sortie)

5. Caractéristique de la grandeur de sortie

Linéaire

Fonction X puissance 1/2

Fonction X puissance 3/2

Fonction X puissance 5/2

AlOIM|2|O

Selon client

Lignes 1 a 4: Pas possible avec des caractéristiques V
Ligne 4 (en demande): Indiquer algorithme ou valeurs de
base (23 valeurs en 5 %-écriture de -5 % a 105 % plage
de mesure, sortie en continu - 10a 110 %)

6. Protocole d’essai
Sans protocole d’essai

Protocole d’essai en allemand D

Protocole d’essai en anglais E

7. Marquage du point "zero" du systéme

non-marqué 0

marqué 1




Description Article- Description Article-
No. No.
8. Contrainte climatique 13. Engrenage 150: 1 a 1600 : 1
Tenue climatique normale 0 Sans engrenage
Tenue climatique plus 1 Rapport d'engrenage 150 :
9. Fixation Rapport d'engrenage 160 :
Fixation sans pied/bride 0 Rapport d'engrenage 180 :
Pied de fixation monté 1 Rapport d'engrenage 200 :
Bride de fixation monté 2 Rapport d'engrenage 240 :
10. Exécution marine Rapport d'engrenage 250 :
Sans mesure préventive pour exécution marine 0 Rapport d'engrenage 300 :
11. Résistance aux vibrations Rapport d'engrenage 330 :
Résistance aux vibrations normale 0 Rapport d'engrenage 360 :
Résistance aux vibrations plus M Rapport d'engrenage 375:

12. Engrenage2:1a144:1 Rapport d'engrenage 400 :
Sans engrenage Rapport d'engrenage 450 :
Rapport d'engrenage 2 : Rapport d'engrenage 480 :
Rapport d'engrenage 4 : Rapport d'engrenage 500 :
Rapport d'engrenage 5 Rapport d'engrenage 550 :
Rapport d'engrenage 6 : Rapport d'engrenage 600 :

Rapport d'engrenage  8:

Rapport d'engrenage 660 :

Rapport d'engrenage 10:

Rapport d'engrenage 720 :

Rapport d'engrenage 12 :

Rapport d'engrenage 750 :

Rapport d'engrenage 12,5: 1

Rapport d'engrenage 800 :

Rapport d'engrenage 15:

Rapport d'engrenage 880 :

Rapport d'engrenage 16 :

Rapport d'engrenage 900 :

Rapport d'engrenage 20 :

Rapport d'engrenage 1000 :

Rapport d'engrenage 22 :

Rapport d'engrenage 1024 :

Rapport d'engrenage 24 :

Rapport d'engrenage 1200 :

Rapport d'engrenage 25 :

Alalalalalalalalalalalalalalalalalala|lalalalalala]|a

Rapport d'engrenage 1600 :

sSi<icld|lo|m|o|T|o|Zz|Z|r|X|«|T|®|m|m|O|O|w|>|~|lw|d|=|o

Rapport d'engrenage 30 :

Rapport d'engrenage 32 :

Rapport d'engrenage 36 :

Rapport d'engrenage 50 :

Rapport d'engrenage 60 :

Rapport d'engrenage 64 :

Rapport d'engrenage 72 :

Rapport d'engrenage 75 :

Rapport d'engrenage 80 :

Rapport d'engrenage 100 :

Rapport d'engrenage 120 :

1
1
1
1
1
1
1
1
1
Rapport d'engrenage 40 : 1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Rapport d'engrenage 144 :

Si<|c|d|o|T|O|T|O|Z|IZ|r|X|c|T|®|MmM|O|O|w|>|loa(r|w|N(=]|o

13. Certificat de conformité
Voir page 22.
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Operating Instructions

Transmitter for angular position KINAX WT 717

1. Safety instructions

1.1 Symbols

The symbolsintheseinstructions point out risks and have the following meaning:

A\
A\

D Information on proper product handling.

Warning in case of risks.
Non-observance can result in malfunctioning.

Non-observance can result in malfunctioning and
personal injury.

1.2 Intended use

e The KINAX WT717 transmitter is a precision instrument.Ilt serves the
acquisition of angular position, processing and the provision of measured
values as electric output signals for the downstream device. Use the
transmitter for this purpose only.

* Theangular position transmitter is notintended to measure rotation speed.

e The device is intended for installation in industrial plants and meets the
requirements of EN 61010-1.

e Device versions with explosion protection may only be used in the
planned purposes. The operation in other explosive atmospheres is not
permissible.

e Manufacturer is not liable for any damage caused by inappropriate
handling, modification or any application not according to the intended
purpose.

1.3 Commissioning

¢ |nstallation, assembly, setup and commissioning of
the device has to be carried out exclusively by skilled
workers.

¢ Observe manufacturer’s operating instructions.

® Checkall electric connections prior to commissioning
the plant.

¢ |f assembly, electric connection or other work on the
device and the plant are not carried out properly, this
may result in malfunctioning or breakdown of the
device.

e Safety measures should be taken to avoid any danger
to persons, any damage of the plant and any damage
of the equipment due to breakdown or malfunctioning
of the device.

¢ Do not operate the device outside of the limit values
stated in the operating instructions.

* Operation of device versions with explosion protection
is only permissible when...

- the details on the type label of the device match
the on-site conditions for the permissible Ex area
in use (group of equipment, equipment category,
zone, temperature class or maximum surface
temperature)

- the details on the type label of the device match
the electrical supply network

- the device is undamaged and

- it has been checked that there is no explosive
atmosphere, oils, acids, gases, vapors, radiation
etc. present during installation.

1.4 Repair work and modifications

O Repair work and modifications shall exclusively be car-
ried out by the manufacturer. In case of any tampering

with the device, the guaranty claim shall lapse. We

reserve the right of changing the product to improve it.
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1.5 Disposal
The disposal of devices and components may only be
realised in accordance with good professional practice
observing the country-specific regulations.
I

1.6 Transport and storage

Transport and store the devices exclusively in their
O original packaging. Do not drop devices or expose them

D to substantial shocks.

2. Scope of delivery
1 Transmitter for angular position KINAX WT717
1 Operating instructions in German, French and English

1 Type examination certificate, only with ATEX-approval

3. Application

The KINAX WT 717 converts the angular position of a shaft into a load-
independent direct current signal, proportional to the angular position. The

robust housing makes this unit ideal for applications in rough environments.

Explosion-proof “Intrinsically safe” versions with I.S. measuring output
rounds off this series of transmitters.

4. Main features

e Robust transmitter for field applications

¢ Highest degree of mechanical and electrical safety

e Proven capacitive scanning system

¢ No wear, low annual maintenanc

e Vibration- and shock-resistant

¢ Analog output signal 4...20 mA, 2-wire connection

e Zero position and end position are independently adjustable

e Capacitive scanning system provides absolute position immediately
after activation

e Adjustment / Independent fine adjustment of the analog output, zero
position and measuring range

e Characteristic of the output value / Programmable as a linear,
V-characteristic, or any characteristic curve

e With explosion prevention ,Ex ia IIC T6 Gb”,according to ATEX available

5. Technical data
5.1 Measuring input

Measuring ranges: Programmable between 0 to 50° or 0 to 350°

Shaft-diameter 19 mm [0.748%]

Direction of rotation: programmable

5.2 Power supply H

DC voltage': 12...33V
(possible with standard version, non-Ex)
12...30V

(necessary with Ex version, type of protec-
tion “Intrinsic safety” Ex ia IIC T6)

Protection intrinsic safety Ex ia lIC only for connection to certified intrinsically
safe circuit with the following maximum values:

max. input voltage Ui: 30V
max. input current Ii: 160mA
max. input power P;: 1w

max. internal capacitance Ci: 6.6nF
max. internal inductance Li: is negligible

' Polarity reversal protection. The voltage must not fall below 12 V.



5.3 Measuring output

Output variable |,:

Standard ranges:

Setting time:

External resistance:

5.4 Accuracy

Reference value:

Basic accuracy:

5.5 Installation data

Housing (main part):

Rear (cover):

Cable glands:
Mounting position:
Weight:
Permissible static
load on the shaft:

5.6 Regulations

Spurious rodation:
Immunity:

Common-mode voltage:

Test voltage:

Housing protection:

Load-independent DC current,
proportional to the input angle

4...20 mA, 2 wire connection

<5ms

H[V]-12V
R, max. [kQ] = —————¥0m—
t I, [mA]

H= Power supply

I, = Output signal end value

Measuring range
Limit of error < 0.5% with linear characteristic

Steel
Finish QPQ (nitro-carbonated)

Metal (aluminium), when cable access via
screw terminals and cable glands

Metal

Any

Approx. 2.9 kg [83.591 o0z]

Max. 1000 N (radial)
Max. 500 N (axial)

If subjected to vibration the shaft load should
be as low as possible to ensure optimum life
of the bearing

EN 61000-6-3
EN 61000-6-2
100 V AC, CATII

750V DC, 1 min.
all electrical connections against housing

IP 50 acc. to EN 60529

5.7 Environmental conditions

Climatic rating:

Transportation and
storage temperature:

Altitude:

Permissible vibration:
(without addit. gear):

Shock:

Standard version

Temperature —25 to + 70 °C [-13...+158 °F
Annual mean relative humidity

<90%

or

Version with improved climatic

rating

Temperature — 40 to + 70 °C [-40...+158 °F]
Annual mean relative humditiy

<95%
Ex version
Maximum Temperature class
Power
Pi T6 T5 T4
1000 mW 40°C 55°C 75°C
[104 °F] [131 °F] | [167 °F]
900 mW 44 °C 59 °C 75°C

[111.2°F] | [138.2 °F] | [167 °F]

800mW | 49°C 64°C | 75°C
[120.2 °F] | [147.2 °F] | [167 °F]

700mW | 54°C 69 °C 75°C
[129.2 °F] | [156.2 °F] | [167 °F]

5.8 Operation in potentially explosive environments:
Gas explosion

prevention: Labeling: Ex ia IIC T6 Gb
Conform to standard: ATEX:
EN 60079-0:2012
EN 60079-11:2012
Type of protection: ia
Temperature class: T6

Group according to
EN 60079-00:2012: I

* The operation in other explosive atmospheres is not permissible.

e |t is not permissible to make any alteration to equipment that is used in
potentially explosive environments.

Devices with explosion prevention must be operated
in accordance with the stipulations of the operating
instructions. The relevant laws, regulations and stan-
dards for the planned application must be observed.

6. Mounting

The six versions of the transmitter differ in their mechanical design. Two of
them are intended for mounting directly on the device being measured. The
others are equipped with a mounting bracket or a flange. The relationship
between the three types of mounting, or more precisely the corresponding
cut-out diagrams and the different versions of the transmitter can be seen
from Table.

Transmitter Drilling and cut-out diagrams
versions for mounting transmitters ...
| 82 +0.2
! >
=3
9]
£ g
° S
- 71 +0.2
] 27951
-
L] ]@ 9 @ o
o
B o
S S|
© 21g
o |0
_:E, > |
H
H Yy
I
9
[0.354]
o
Eﬂ: o
c
K]
=
- ©
M =
=
Eﬂ: f
U 13(5 =02
[5.118]

660mW | 56°C 71°C 75°C
[132.8 °F] | [159.8 °F] | [167 °F]

The minimum permissible ambient
temperature is -40 degrees.

-40 to 80 °C [-40...+176 °F]
2000 m max.

0...200 Hz,

10 g continuous, 15 g for 2 h
200...500 Hz,

5 g continuous, 10 g for 2 h

3 x50 g every 10 impulses
in all 3 axes

Three M6 screws are needed for the “directly” mounted versions and four
M8 nuts and bolts for these “with a bracket” or “with a flange”. The screws,
respectively nuts and bolts are not supplied, because the required length
varies according to the thickness of the mounting surface.

O When deciding where to install the transmitter (measuring loca-
tion), take care that the “ambient conditions” given in Section
“5. Technical data” are not exceeded.

Make the cut-out or drill the holes in the item onto which the transmitter is
to be mounted according to the corresponding drilling and cut-out diagram
given in Table 1 and then fit the transmitter.
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7. Adjusting the angle

Angular position transmitters of the KINAX WT 717 range do not require
a mechanical zero position mark (however, this is made if required by the
customer, see Fig. 1).

Fig. 1.
Left: for rotation transmitters with the range of O to ... <L°,
Right: for rotation transmitters with V characteristic ranges.

Fig. 2.
Sense of rotation seen from the shaft side:
Left: counterclockwise, right: clockwise.

During installation the shaft of the transmitter can be coupled to the object
to be measured in any position. Adjust the shaft angle as follows with the
2W?2 configuration software:

1. Remove the cover (3.1 in Fig. 4). Remove the rubber cover (5.1) to gain
access the programming connector (5), (see section “8.1 Connecting
transmitter”). Connect the KINAX WT 717 to the programming device
according to Fig. 3. Start the 2W2 configuration software. If necessary,
configure the device with the required measuring range data.

The angular position transmitter must only be programmed
@ outside of the Ex area!

Those max. angular speed of the wave may not exceed 1 m/s

2. Place the measuring device in a defined position (prefereably the zero
position).

3. Selectthe “Adjustment” menuitem under “SERVICE” in the configuration
software. In the “Mechanical position” window enter the current angle
of the measuring device and then select “Adjust”. The measuring device
is now configured for the defined angle.

Programming
connector

Ancillary cable

KINAX WT717

OFF: Power supply
by measuring output
(Fig. 5)

ON: Power supply
provided by PC

Fig. 3

O If you programm the KINAX WT717 with a connected power
supply, then the switch on the interface PK610 must be im-

D perative switched to OFF. If this is ignored, this can lead to the
destruction of the device.
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8. Electrical connections

Screw terminals and cable glands are provided for making the electrical
connections to the transmitter.

O Note that, ...

D ... the data required to carry out the prescribed measurement

must correspond to those marked on the nameplate of the
KINAX WT 717 (measuring) input, measuring output, power
supply)!

. the total loop resistance connected to the output (receiver
plus leads) does not exceed the maximum permissible value
R,.! See “Measuring output”, section “5. Technical data”!

. twisted cores must be use for the measured variable input
and output leads and routed as far away as possible from
power cables!

In all other respects, observe all local regulations when selecting
the type of electrical cable and installing them!

In the case of “Intrinsically safe” explosion-proof versions,
the supplementary information given on the EC-Type-
Examination Certificate, the EN 60 079-14 and also local
regulations applicable to electrical installations in explosion
hazard areas must be taken into account!

&

8.1 Connecting transmitter

To connect the transmitter, first remove the 3 screws (3.2), and remove the
cover (3.1). The maximum wire gauge the terminals (4.1) can acceptis 1.5 mm?2.

)

Fig. 4. Rear (3) with terminals (4.1) and cable glands (4).
Left: with cover (3.1) closed.
Right: without cover (3.1).

Undo the gland nut and remove the pinch ring and seal from the gland opening.
Place these parts over the cable in the correct order and pass the end of the
cable through the gland hole into the rear of the transmitter.

Strip the insulation from a suitable length of the leads and connect them to
the terminals (4.1) according to Fig. 5.

Then fit the gland seal, pinch ring and nut. Tighten the gland nut and replace
the cover.

H = DC power supply
H=12...33V
resp. H=12...30 V with Ex
version

R_ .= External resistance

Fig. 5. Connection diagram.



9. Setting the beginning and end Fine adjustment Description Order-
Code
The analog output can be finely adjusted using the 2W2 configuration soft- 4. Measuring range
ware. Select the menu item “Adjustment” under “SERVICE”. In the “Analog ) - g g
output” window, the zero position and the end value can now be adjusted. Basic configuration, programmed
[cangle], O to final value / P. ums
Procedure: - -
V characteristic [+°angle], min./max. z
1. Put the transmitter into operation and connect the programming device Specify in ine 9: Measuring range final value/switching point [‘angle]
according to Fig. 3 (AUX switch on the PK 610 on the OFF position). Final value = 10,00 o 50° with angle = 50°,
2. Place the measuring device in the zero position, i.e. in the position in which > 50,00° to 350 with angle > 350°
the KINAX WT 717 should output 4 mA. Adjust with the “ZERO” virtual Switching point > Measuring range final value, max. 60° with
knob until the output is correct. angle = 50°, max. 360 with angle > 350°
3. Place the measuring object in the end position, i.e. in the position, in which z }OSt% f";al value for non-linear characteristic (lines 1 to 4
the KINAXWT 717 should output 20 mA. Adjust with the virtual knob “Span” in feature 5) » ) i
until the output signal is correct. S;.)elmfy in line Z: M|n|mum value/maximum yalue [+ °angle]
Minimum value > 0, Maximum value > 25 with angle > 50°,
4. Close the adjustment with the “Done” button. span (max.value - min.value) > 5°.
R - ’ ) ) Maximum value > 25 to 175 with angle > 350°, span > 25°
Thf?. a_djutsil:g range oft;chedzerct) Z%s'tl?.'n an_d str;]an s 5}:&' .If t:ush rangte s tr_10t Symmetrical with reference to the center line, e.g. [+ angle],
?u icien }d espanctahn eadapted by ¢l ';mglng e mechanical characteristics min./max.: 15/120 corresponds to:
Increase/decrease the measuring span). -120 to -15to 0 to 15 to 120° angle (input) and
If required, the direction of rotation can be reversed using the configuration +20 to 4 to < 4 to +20 mA (output)
software. 5. Characteristic of output variable
Characteristic linear 0
Spare parts Function X to the power of 1/2 1
The 2W2 configuration software supports the operation of the KINAXWT 717 in Function X to the power of 3/2 2
simulation mode. The simulation of the measured value allows the subsequent Function X to th f5/2 3
chain of devices to be tested during the installation phase. unction A to the power o
According to customer 4
Procedure: Lines 1 to 4: Not possible with V-characteristic
1. Select the “Simulation” menu item under “Service” in the configuration Line 4 (on request): Give the algorithm or basic values (23
software. values in 5 %-steps from -5 % to 105 % of the measu-
2. The window displays the device configuration. After the entry of the required ring range, stepless output - 10 to 110 %)
angle, the analog output is set in accordance with the device configuration. 6. Test certificate
10. EI ) L. Without test certificate
- Electric commissioning Test certificate in German D
e Provide a separate power supply for the device in case of consumer Test certificate in English E
loads with high interference levels. 7. Marking the system zero position
e Install the entire plant in an EMC-compatible manner. Installation envi- System zero position is not marked 0
ronment and wiring can affect the EMC of the device. System zero position marked 1
e For Versions with explosion protection: 8. Climatic rating
Theregulations according to EN 60079-14, the equipment Standard C“_matl_c ratllng 0
safety law, the generally acknowledged rules of the in- Improved climatic rating 1
dustry and these operating instructions are applicable for 9. Mounting mode
installatiop and operation. In orc‘ierto ensurethe require_d Without foot, without flange 0
IP protection category according to EN 60529:1991 is -
achieved, the cable glands must be properly installed With foot (mounted) 1
in the electrical operating equipment. With flange (mounted) 2
10. Marine version
11. Maintenance V\.llthmft meaSl:lres suitable for marine version 0
11.  Vibration restistance
The de_vice is freelc_)f maintenance. Repairs may only be carried out by Standard vibration restistance 0
authorized authorities. - - -
Improved vibration restistance M
12. Specification and ordering information 12. _Additional gear 2:1to 144 : 1
- . Without gear 0
Significance of digits 1. to 13. -
Transformation 2 :1 1
Description Order- Transformation 4 :1 2
Code Transformation 5:1 3
1. Version nr- Transformation 6 : 1 4
Standard 1 Transformation 8: 1 5
Exia IIC T6, CENELEC/ATEX, 2 Transformation 10:1 A
Sea water version 3 Transformation 12 :1 B
Sea water version with gear 4 Transformation 12.5:1 C
Sea water version Ex ia IIC T6 Gb (ATEX) 5 Transformation 15:1 D
Sea water version with gear Ex ia IIC T6 Gb (ATEX) 6 Transformation 16 : 1 E
2. Angle range mechanically Transformation 20: 1 F
Angle range up to 50° 1 Transformation 22:1 G
Angle range > 50...350° 2 Transformation 24 :1 H
3. Sense of rotation Transformation 25 :1 J
Sense of rotation clockwise 0 Transformation 30 : 1 K
Sense of rotation counter clockwise 1 Transformation 32 :1 L
For V characteristic 2 Transformation 36 : 1 M
Lines 1 and 2: Not possible with basic configuration Transformation 40 : 1 N
Transformation 50: 1 (6]
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Description order- | 13. Declaration of conformity
Code

See page 22.
Transformation 60 :

Transformation 64 :
Transformation 72 :
Transformation 75:
Transformation 80 :
Transformation 100 :
Transformation 120 :
Transformation 144 :

_._._._k_k_t_L_L
sSi<|c|Hd|wn|T|O|T

13. Additional gear 150: 1 to 1600 : 1
Without gear
Transformation 150 :
Transformation 160 :
Transformation 180 :
Transformation 200 :
Transformation 240 :
Transformation 250 :
Transformation 300 :
Transformation 330 :
Transformation 360 :
Transformation 375 :
Transformation 400 :
Transformation 450 :
Transformation 480 :
Transformation 500 :
Transformation 550 :
Transformation 600 :
Transformation 660 :
Transformation 720 :
Transformation 750 :
Transformation 800 :
Transformation 880 :
Transformation 900 :
Transformation 1000 :
Transformation 1024 :
Transformation 1200 :
Transformation 1600 :

sSi<|c|d|o|Dd|o|v|o|Z|Z|r|X|l«|T|@®|m|m|O|O|wm|>|~|lw|d|=|o
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PykoBoACTBO N0 aKcnnyaTauum

W3mepuTtenbHblii npeodpa3osatenb yrna nosopora KINAX WT 717

1. MpaBuna TexHMKKU 6€30NACHOCTU

1.1 CumBonbl

C1MBOIbI B JaHHOM PYKOBOCTBE CBUAETENBCTBYIOT O PUCKAX U MEIOT CAIGAYIOLLNE 3HAYEHNS:

A\
A\

D VHEhopMaLVs KACATENBHO VCTIONb30BAHYA MO HA3HAUEHNIO.

MpefynpeXxaeHre 0 BO3MOXHbIX OMaCHOCTSIX.

HecobniofieHne TexHnku 6e30MacHOCTY MOXET NPUBECTY K
HapyLeHnam npon3BoACTBEHHOMO npoLiecca.

Heco6ntofeHNe TEXHWKN 6E30MacHOCTV MOXET MPUBECTY K Hapy-
LEHNAM NPON3BOACTBEHHOIO NPoLiecca nn TpaBmMam nepcoHana.

1.2 Ucnonb3oBaHue N0 Ha3HaYeHMIo

e I3amepuTensHblit npeobpasosatens KINAX WT717 saBnsetcss M3mepuTenbHbIM
YCTPOMCTBOM BbICOKOTO Kracca TOYHOCTU. OH CRYXUT [N1s ONpefeneHmus yriosoro
NONOXEHNS, 06paboTKI 1 Nepeaadn U3MePSIEMbIX 3HAYEHIA B BIALE ANEKTPUYECKIX
BbIXOZHbIX CUTHASIOB K CeytoLLEeMy YCTPOICTBY. [laTynk noBopoTa CedyeT Ucnob-
30BaTh TONBKO ANst 3TUX LieNel.

e |I3mepuTenbHbI Npeobpa3oBaTeib yriia noBOpPOTa HE NpeaHasHaueH Ans N3MepeHmns
CKOPOCTIA BPALLIEHNS.

e YCTpOICTBO MpefHa3HayeHo ANs YCTaHOBKM Ha MPOMbILLEHHOM 060PYAOBaAHUN 1
YOOBNETBOPSIET TpeboBaHuaM cTaHaapTa EN 61010-1.

L4 B3pbiBo6E30MacHast KoMnNeKTaLys YCTPOCTBA A0SHKHA UCMONb30BATLCA TONBKO AN1st
OMNpeneneHHbIX /151 3TV KOMMEeKTaLy Lenei. 3anpeLlaeTcs npUMeHsTb yCTPOCTBO
B 30HaxX C ApyrvmM ypoBHEM B3PbIBOOMACHOCTH.

° 113roToBUTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTY 32 MOBPEXKAEHNS, BOSHUKLUNE B Pe3y/bTare
11CMONb30BaHNS HE N0 Ha3HAYeHMH0. 3anpeLLaeTCcst BHOCUTb UBMEHEHUS B YCTPONCTBO
1 NCNONb30BaATL €ro He N0 HagHa4YeHMto.

1.3 Beop B 3KcnyaTauuio

® YCTaHOBKa, MOHTAX 11 BBOZ YCTPOCTBA B 3KCMyaTaLyio JOMK-
Hbl BbINOMHATLCA TONKO KBANM(ULMPOBAHHBIMI CriELManicTa-
MU,

® Heobxoammo cobnoaath TPe6OBaHIS PyKOBOACTBA N0 3KCMyaTa-
LK, NPefoCTaBNEHHOr NPON3BOANTENEM.

o [lepe/1BBOI0M YCTPOCTBA B BKCTyaTaLMI0 HEOBXOAMMO NPOBEPHUTH
BCE 3NIEKTPUYECKME COBANHEHMS.

© ECNM MOHTaX, aNeKTPUYECKOE NOAKIIOYEHME W IpYriie BiAab paboT
Ha yCTpOIACTBE GYAyT NPOBOAUTLCS He CreLManicTamu, 3T0 MOXET
NPUBECTY K HEMPaBNUAbHOMY (YHKLIMOHMPOBAHWIO UMM NONOMKE
YCTPOCTBA.

o CrieflyeT NpeanpuHAMAaTh Mepbl 6e30MacHoCTY, NpeaynpexaatoLLye
TpaBMbl NEPCOHaNA, NOBPEXAEHIS YCTAHOBKY 1 MOBPEXAEHIE ApY-
TMX YCTPOICTB B Pe3ynbTaTe BbIXxoAa 13 CTPOS MW HEMPaBMIbHOMO
(hYHKUMOHMPOBAHWS AHHOTO YCTPOACTBA.

® 3anpeLwaeTcs NpesbiLaTh NPeAenbHbe SKCNYaTaLMOHHbIE 3Ha-
YEHINs YCTPOWCTBA, YKasaHHbIe B PYKOBOACTBE.

o B3pbiB03aLLWLIEHHbIE YCTPOCTBA JO/KHBI BBOAUTLCA B 3KCMITya-

TaLyIo TONbKO NPW COBMIOAEHWI CRIELYIOLLX YCOBNIA:

- JaHHbIe Ha 3aBOLCKO TAB/NYKE YCTPONCTBA JOMKHbI COBMajaTh
C TpeboBaHMAMM MO B3PLIBOGE3ONACHOCTY AN JAHHOV 30HbI
(rpynna ycTporicTea, Kateropus, 30Ha, Knacc Temneparypsl,
MakcumanbHas Temneparypa noBepxHocTy);

- JaHHble Ha 3aBOLICKO TAB/NYKE YCTPONCTBA JOMKHbI COBMaaTh
C napameTpamu NuTatoLLEN CeTw;

- YCTPOWCTBO HE [OMKHO 6bITb NOBPEXIEHO;

- Nepes MOHTaXOM CleflyeT yoeanTbCs B0 B3pbIBOGE30NACHOCTH
OKPYXXalOLLE CPE/ibl, MACEN, KUCIOT, ra30B, NapoB N U3JyHEeHNIA.

1.4 PEMOHT 1 BHECEHME 3MEHEHWI

O MpaBoM OCYLLECTBAATL PEMOHT 11 BHOCUTb W3MEHEHW 06najaet
VICKITOYUTENBHO M3roTOBIUTENb. MNPW HECAHKLIMOHNPOBAHHOM BMeLLa-
TENbCTBE BYCTPOICTBO NPABO HA rapaHTUIAHbIA PEMOHT yTPaUNBAETCS.
V13roToBuTENb OCTABNSET 32 COO0M MPABO Ha BHECEHNE U3MEHEHWN,

BeyLWYX K yNyHLIeHWO XapakTepucTnk n3aenns.

1.5 Yunusauus

YTNM3aLus YCTPONCTE 1 KOMMEKTYIOLLX YaCTel J0MKHa Npou3Bo-
ZATHCA N0 MpaBiANaM 1 B COOTBETCTBIN G NMPEAMACAHAAMU MECTHOrO
3aKOHOAATENbCTBA.

]
1.6 TpaHcnopTUPOBKa N XpaHeHne

O YCTpoicTBA JOMKHbI TPAHCNIOPTUPOBATLCS U XPAHUTBCS TONBKO B
OpUrMHAbHOM YMAKoBKe. He A0MyCKaeTcs najeHne uan CunbHoe

D COTPSICEHME YCTPOIICTB.

2. KoMniekT nocTaBku

[A3mepuTenbHbIi npeobpasoBatens yrna noopota KINAX WT717 - 1 wr.

PyKoBOACTBO MO 3KcnyaTauu Ha HEMELKOM, (DPaHLLy3CKOM, PYCCKOM U aHIMUACKOM
A3blKax - 1 LT,

CBWaETENbCTBO O MPOXOX/AEHUN UCTIbITaHiA ANns 06pasLia, TOMbKO NPY HanM4mMK fonycka
ATEX - 1 wt.

3. MpumeHexvne

3mepuTenbHblil npeobpasosatens KINAX WT 717 6eCKOHTAKTHO ONpeaenseT yriosoe
MnonoXeHue Bana i OPMUPYET CINXKEHHbIV NOCTOSHHBIA TOK, MPONOPLMOHANBbHbIV
13MEPEHHOMY 3Ha4eHmio. bnarogapst CBOe NPOYHOI KOHCTPYKLMK NpeoGpasoBatens
WT717 0COBEHHO XOPOLLO NOAXOAMT 1K 3KCNNyaTaLmin B HeONaronpusTHbIX YCIOBUAX
OKPY)XaloLLEet cpespl.

Mopesu ¢ TMoM B3PbIBOZALLATH! «/ICKPOGE30MACHOCTh C 3ALLMLIEHHbIM BbIXOLOM A0NONHSOT
MOZENbHbIN PSi U3MEPUTENbHBIX NpeoGpasoBaTeneil.

4. OCHOBHbIE XapaKTepPUCTUKM

© [IpOYHBIA, MPUTOAHBIA AN UCTONb30BAHNS B MOMEBbIX YCNOBUSX UBMEPUTENbHBINA
npeo6pa3osaTtenb yrna nopopoTa

e Bbicoyarilliast CTeneHb MexaHYeCKoii 1 aneKTprYecKol 6e30nacHoCTy

® HaziexxHas eMKoCTHas cucTema faTqnkoB

o HeusHalumBaemoe 1 He TPebyloLLiee TEXHNYECKOr0 0BCNYKIBAHUS YCTPOICTBO

® YCTONYMB K BAOPALSIM U COTPSICEHMAM

®  AHaNOroBbIl BbIXOAHON cUrHan 4...20 MA ¢ 2X-NPOBOAHBIM NOAKIOYEHNEM

© bnaroaps Hanm4mi eMKOCTHON CUCTEMbI JATYMKOB MOCAE BKITIOYEHNS YCTPONCTBA
Cpasy MOXHO paboTaTb C HENOCPEACTBEHHBIM MONOXEHUEM

o {0CcTMpOBKa / TOYHASH HACTPOIIKA aHANOrOBbIX BbIXOLOB, YCTAHOBKA HYNEBOV TOUKN 1
HanpsKeHs NPy M3MePeHnI BbINOMHAIOTCS HE3aBICMO Jpyr OT Apyra

o JIHelHas xapakTepucTiKa BLIXOAHOMO 3HAYEHUs NporpaMMupyeTcs B Binae V-xapak-
TEPUCTVIKN NN NPOU3BONBHO BbIGUPAEMON IMHEIHON XapaKTepUCTHKN

o [locTaBnsieTcs ¢ ypoBHEM BapbiBoGe3onacHocTu ,Ex ia IC T6 Gb” cornacHo ATEX

5. TexHnyeckue fAaHHbie

5.1 U3mepuTenbHbli BXOA

[lnanasoHbl n3MepeHmii: Mporpammupyemsiid, o1 0 2o 50° uan ot 0 go 350°
[nametp Bana: 19 mm

Hanpasnexue BpalLeHus: Hactpavsaemoe

5.2 BcnomorartenbHbIA MCTOYHUK nuTaHna H

12..33B

(BO3MOXHO MpW CTAHAAPTHON KOMNMEKTaLm, He
B3pbIBO6E30MACHOA)

12...30B

(15 B3pbIBOGE30MACHOI KOMMNEKTALMI EX-1CnonHe-
HWe, YpoBeHb No B3pbiBoGe3onacHocTv Ex ia lIC T6)

MocTosiHHOE HanpsxeHue':

Mpw B3pbIBOOE30NACHOM KOMMNEKTALMM C YpOBHEM EX ia IIC Tonbko Ans NoaKtoyYeHns
K OCBUAETENbCTBOBAHHBIM B3PbIBO6E30MACHBIM TOKOBbIM LIEMSAM CO CAIELYHOLLAMIA
npeaenbHbIMI 3HAYEHUSMM:

MakKc. BXoaHoe Hanpshkerue Ui: 308
MaKC. BXOAHOW TOK Ii: 160 MA
MaKC. BXOAHas MOLLHOCTb Pi: 1Br
MaKC. BHyTPEHHSS eMKOCTb Ci: 6,6 HO

MaKc. BHyTPEHHSS NPOBOAMMOCT Li: NpeHeGpexinmo mana

T 3awyta ot oWwmn6oK NonspHoOCTY. MUHUMANbHOE 3HAYEHIE HANPSKEHIS He A0MKHO
npesbilats 12 B.
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5.3 U3mepuTeNbHbIiA BbIX0J,

BbIXOHOI TOK |, CrNaXEHHbIA NOCTOSHHbIN TOK, NPONOPLMOHANbHBIN

yry noBopoTa
CTaHaapTHbIA AnanasoH: 4...20 MA, 2X-NpOBOLHOE NOAKIIOYEHE

Bpemst ycTaHoBneHus: <5Mmc

HB-128

| WA
H = BcnomoraTenbHoe niTaHue

IA: KOHEYHOE 3Ha4eHue BeNnynHbl Ha BbIXoae

BHeLwHee conpoTuBneHye: R,, max. [KOm] =

5.4 XapakTepncTUKU TOYHOCTH

Basosas BenMumMHa: [lvanasoH U3mepeHinii

ba30Bas TOYHOCT: [penenbHoe 3HaueHe ook < 0,5% Npu IMHEHON
XapaKTepuUcTIKe

5.5 JlaHHbIe N0 KOHCTPYKLK

Kopnyc (6a30Bast 4acTb): cTab

BHeLUHss NoBepXHOCTb - NokpbITve QPQ
(HUTPOKap6HOPMPOBaHHas)

3a[Hss 4acTb (KPbILLKA): MeTannuyeckas (antoMuHwiA), ecnin HEOBXOANMbI
BUHTOBbIE KNEMMbI 11 CalbHUKOBbIE NATPYOKN /1

9NEKTPUYECKOro NoAKNo4eHna

KabenbHblil pasbem: MeTannnyeckmit
Paboyee nonoxexue: Jlto6oe
Macca: npnén. 2,9 kr

Jlonyctumas crarnyeckas

Harpyska Ha Ban: makc. 1000 H (paguanbHas)

makc. 500 H (akcnanbHas)

Tpy HAMAYM BIGPALMN 171t YBENMYEHNS CPOKA
CAYXObl NOALIANHUKA PEKOMEHLIYETCA CHU3UTb
Harpyaky Ha san.

5.6 HopmaTuBHbIe JOKYMEHTbI

EN 61000-6-3
EN 61000-6-2

Immceus nomex:
IoMexoyCTon4MBOCTb:

[JlonycTumoe HanpshkeHne

CWH(A3HOro CcurHana: 100 B nep. Toka, CATII
750 B nocr. Toka, 1 MuH.
Bce nofikioueHns 0THOCUTENbHO Kopryca

IP 66 B cooTBeTcTBIN C EN 60529

VcnbiTatensbHoe HanpshkeHne:

YpoBeHb 3aLnTbI Kopryca:

5.7 XapakTepucTUKM OKPYXKaloLLeii cpepbl

Knumatnyeckue

YCOBMS: CTaHgapTHas KomnaekTaums
Temnepatypa o1 -25 o + 70 °C
CpeaHerofoBas oTHoCUTENbHAS
BnaxHocTb < 90%
uam

KomnnekTauns C MoBbILIEHHOW YCTOMYUBOCTbIO
K YCII0BUAM OKDYXKAIOLLIeN CPEefibl

Temnepatypa ot -40 g0 + 70 °C

CpefiHerofoBast OTHOCUTENbHAs

BNAXHOCTb < 95%

B3pbiBo6e3onacHas komnnexkTauns

MarcumanbHas Knacc no Temnepatype
MOLLHOCTb paryp
Pi T6 5 T4

1000 mBtT 40°C | 55°C | 75°C
900 mMBT 44°C | 59°C | 75°C
800 mBt 49°C | 64°C | 75°C
700 mMBT 54°C | 69°C | 75°C
660 MBT 56°C | 71°C | 75°C

MuHAManbHO JONYCTMAs TeMMepaTypa OKpyXato-
Len cpefpl cocTaBnsieT -40 °C.

Temneparypa npn
TPaAHCMOPTMPOBKE W XpaHeHNM:
Pa6oyas BbicoTa:

ot -40 o + 80 °C
Makc. 2000 m
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YCTOR4MBOCTL
K BMOpaLmm: 0...200 I,
(6e3 mononHuTenbHOrO Npreoda) 10 g AnuTenbHo, 15 g B TeYeHre 2 4
200...500 T,
5 g puTensHo, 10 g B TeYeHne 2 4
Y1apoycTON4NBOCTb: 3x50 g no 10 yaapos

B N11060M HanpasneHnm

5.8 3kcnnyartaums B0 B3pbIBOONACHbIX 30HaX

3aluuTa ot B3pbiBa

rasa: 0603HayeHme: ExiallC T6 Gb
CornacoBaHHOCTb CTaHAAPTOB: ATEX:
EN 60079-0:2012
EN 60079-11:2012
YpoBeHb B3PbIBO3ALLNTI: ia
Knacc no Temnepatype: T6

lpynna no EN 60079-0:2012: I
© 3anpeLLaeTcs NpUMeHATb YCTPOICTBO B 30HaX C APYriIM YPOBHEM B3PbIBOOMACHOCTH.

© 3anpeLLaeTcs BHOCUTb M3MeHeHst B 060PYL0BaHIE, YCTaHABNMBAEMOE BO B3PbIBOO-
MaCHbIX 30HaX.

YCTPOIACTBA CO B3PIBO3ALLYMTON [OMKHbI SKCTYaTUPOBATHLCA B COOT-
BETCTBIV C TPEGOBAHNAMI PYKOBOACTBA M0 3KCMNyaTaLyn. Heo6xoammo
COOMIOAATH AEACTBYIOLLME 3AKOHbI, AMPEKTUBLI U CTAHAAPTbI, OTHOCS-
LLMECS K MCMOMb30BAHMIO 11 K MOCTABIIBHHbIM LIESIM UCT0b30BAHMS.

6. MoHTax

113 LECTY OTNMYAOLLMXCS NO KOHCTPYKLIM U3MEPUTENbHbIX NPpeobpasoBateneit Aga Tuna
MOTYT MOHTMPOBATLCS HEMOCPEACTBEHHO Ha 13MepsieMoM 06bekTe. Mpu 3TOM YeTbipe
0CTanbHbIX TUMA KPENATCS MpX MOMOLLY ONopbl MK hnaxLa. 3Tv TpW TUMa MOHTaXa, a
TOYHEe: COOTBETCTBYHOLME CXeMbl OTBEPCTHI M BLIEMOK C yKa3aHeM TUMoB npeo6paso-
BaTeneil, NpyBeaeHbl B TabnuLe.

CxeMbl OTBEPCTUIA 11 BbIEMOK [i15
Pa3nNYHbIX KOHCTPYKLMIA (HA M3MEPSIEMOM OObeEKTE)
npw ...

Tunbl N3MEPUTENbHBIX
npeobpasosarenen

=1

82 =02

KpenneHun

. HenocpeacTBeHHOM

=1

FanY
A%
Yapt
N

... Kpennexun
90 +0,2

C MOMOLLLbIO Onopbl

Vap
U

[
KpenneHun
C MOMOLLbIO hnaHLa

u 130 +0,2

[Ins <HEeMOCPEACTBEHHOMO KpenneHns» Heobxoaumo 3 (Tpu) BiHTa M6, Toraa Kak npu

KPEnmeHn1 «Ha onope» Wi «Ha (naHue» He06XoAUMo no 4 (YeTbipe) BuHTa M8 ¢ raii-
Kamu. BIHTbI He BXOAST B KOMMIEKT NOCTaBKIA, NOCKONbKY ANIMHY BUHTOB HEOGXOZMMO
noabupaTh No TOMLLMHE KOHCTPYKTUBHBIX IETaNei Ha 06bEKTE 13MEPEHUS!.



O [lpw onpefeneHnn MectTa MOHTaxXa (MecTa /19 U3MEPEHUs) HEOOX0ANMO
y4uTHIBATb [aHHble, MPUBEAEHHbIE B pasdene «YCNoBus OKPYXaloLlen
cpefbl», pasfen «5. TeXHUYECKNE XapaKTepuCTUKIA».

KpenneHue ycTpoicTBa Ha 0GbEKTE N3MEPEHNS NPI HATNYMI BLIEMOK U (MN1) CKBO3HBIX
OTBEPCTWIA OCYLLECTBASETCH COMMACHO COOTBETCTBYIOLLEN CXEME OTBEPCTMIA 1 BLIEMOK,
cM. «Tabnuuy 1». Tlocne Yero 0CyWeCTBIATbL MOHTAX U3MEPUTENBHOM NPeobpasosaresns
COrMAcHO yKasaHmam.

7. Onpeaenexne yCTaHOBKM yrna

[ins nameputensHbix npeobpasosatenei Tna KINAX WT 717 He TpebyeTcs MapkvpoBka
HYNEBOI TOYKM (TEM He MEHEe, MO XKEeNaHWio Nofb30BaTeNs BO3MOXHO OCYLLECTBUTb
MapKVpoBKY, CM. puc. 1).

Puc. 1

Cnesa:  [nis U3MepuTENbHbIX NPeodpasoBaTeneit ¢ ananasoHom ot 0 fo... <X°,

Cnpasa:  [y1s1 M3MepUTENbHbIX NPeoBpasoBaTeneli ¢ AnanasoHoM CornacHo V-xapak-
TEPUCTHKE.

Puc. 2
HanpaBneHue BpaLLieHus, eCi CMOTPETb CO CTOPOHbI MPUBOAHOMO Bana:
CneBa: NpoTWB 4aCOBOW CTPENKHA, CnpaBa: No YacoBOV CTPENKe

lMocne MOHTaXa Ban N3MepUTENbHOTO NpeobpasoBaTens MOXET ObiTb COBANHEH C 13Me-
pSIEMbIM 0GBEKTOM B M11060M NONOXeHUW. ONpeaeniTb YCTaHOBKY yrna Basa npi nOMOLLM
MO koHchurypaLwm 2W2 cneaytoLm 06pasom:

1. CHaTb KpbiLwKy (3.1 Ha puc. 4). [ocne CTArmBaHs peavuHoBOro NokpbITis (5.1) cTaHeT
[NOCTYMEH pasbem A4S nporpammmposanis (5) (cm. pasaen 8.1 «MoakntoyeHne nposo-
noB»). YcTpoiicteo KINAX WT 717 Heo6xoauMo COBMECTITb C 3anporpaMM1poBaHHbIM
HanpaeneHnem namepenns cornacHo puc. 3. 3anyctutb MO KoHMrypaumm 2W2,
BbIMONHUTb KOHUIYpaumio YCTPOICTBa (€CM 3TO HEOOXOAMMO) B COOTBETCTBIM C
TPeBYEMbIM Anana3oHoM U3MEPEHWIA.

BaTbCH BHE B3PbIBOONACHOI 30HbI!

@ ViamepuTenbHbii npeoGpasoBartesb yrna noBopoTa A0MKEH NporpaMmmumpo-
3anpeLLaeTcs Npe.billaTb CKOPOCTb U3MEHEHINA NONoXeH!s Bana 1 m/c

2. YCTaHOBUTb YCTPOWCTBO M3MEPEHUS B TPEGYEMYI0 MO3WLMI0 (MPEAMOYTUTENBHO B
HYNEBYH TOYKY).

3. BTIO koHcurypauwm B pasaene «SERVICE» («<OBC/TYXXVBAHWE») Bbi6paTh nyHKT
MeHi0 «Justierung» («K0cTupoBka»). B okHe «Mechanische Position» (<Mexaruye-
CcKas noauuns») 3adaTb Yrof, KOTOPblii MOMEHTAIbHO NOCTYNAET B M3MEPUTESbHOE
YCTPONCTBO, NOCNE Yero BbibpaTh «Fixieren» («3admkcmpoBarth»). Takum 06pasom
113MEPUTESbHOE YCTPONCTBO NO3VLIMOHMPYETCS Ha 3aaHHbIN Yron.

Mporpammupyemoe
nozKmioueHe

JlononHuTenbHbIin Kabenb

UnTepdeiic PK610

KINAXWT717

Bbikn. (OFF):
BcriomoratenbHoe
nuTaHue Yepes
N3MepUTENbHbIN
BbIxop (Puc. 5)

Bkn. (ON):
BcnomoratenbHoe
nuTaHne nopaeTca
ot MK

O MporpammupoBanme yetpoiicTea KINAX WT717 ocyuiecTenseTcs ¢ nofaden
BCMOMOraTeNbHOro NUTaHwst, Npy 3TOM BbIKJio4aTenb Ha uHTepderice PK610

D CnefyeT yCTaHoBUTL B nonoxeHue Beikn. (OFF). HecobniogeHne atoro Tpe-
60BaHYIs MOXET MPUBECTY K MOIOMKE YCTPOVCTBA.

8. AneKTpMYECKUE NOAKIII0YEHUS

[ins nofktoyeHNs N3MepUTENbHBIX MPOBOZOB HA NPeobpa3oBaTene UMEIOTCS BUHTOBbIE
KNIeMMbI 11 NaTPYOKU C CanbHUKamy.

O Jl0mKHbI 6bITb COONIOAEHBI CEAYIOLLME YCNOBUS:

JOMKHbI COBMAZATb C TEMM, KOTOPbIE YKa3aHbl Ha 3aBOACKON Ta-
6nmyke yctporictBa KINAX WT 717 (quana3oH/n3mep. BXOA, BbIX0A/
13Mep. BbIXOf, Hanp. NUTaHNs/BCNOMOraTebHOe NuTaHue)!

— [lonHoe conpoTuBneHne NPOBOAHIKA, NOAKOYEHHOTO K N3Mepi-
TeNbHOMY BbIX0fy (MOCNEa0BATENbHO MOAKMIOYEHHBIE MPUEMHbIE
YCTPOIACTBA NMOC MPOBOAHNK) HE AODKHO MPEeBbILLaTh MaKcu-
Ma/IbHOr0 BHELIHEro conpoTueneus R, max.! R, makc. cM. B
«/A3mepuTenbHbIA BbIXOA», Padaen «5. TexHN4ecKie AaHHble»!

D —  XapakTepucTuKu, TpeGYIoLLMECs A5 BLINOTHEHNS U3MEDEHII,

— B KayecTBe 13MepuUTeNbHOr0 MPOBOAHMKA AOMKHA 1CMONb30BaThCS
CKPYTKa, W OHA He JI0MKHA NPOKNafbIBaTLCH BMECTE C CUNOBbIMI
Kaoensmu!

B ocTanbHom creyeT pyKoBOACTBOBATHCA MECTHbIMU HOPMaMM 1 COOCTBEH-
HbIMI COOBPAXEHNAMM M0 BbIGOPY MaTepuanos!

[Nt yCTPONCTB B3PbIBO3ALLMTHOA KOMMNEKTALMN. XapaKTepUCTUKu
no B3pbIBO6GE30NACHOCTI AOMKHBI J0NONHUTENBHO YKa3biBaTbCs B
CBIETENLCTBE O MPOXOXAEHM UCMbITaHWIA cornacHo EN 60 079-14,
TaKXe [0MKHbI COBMIOAATLCS HALUMOHANbHBIE NPaBUNA NO YCTAHOBKE

@ ANEKTPUYECKIX YCTPOMCTB BO B3PbIBOOMACHBIX 30HaX!

8.1 NoaknioyeHue NpoBoA0B

[Tpu noakmoyeHNn NpeobpasoBaTens cHavana cneayeT OTKPYTUTb 3 (Tpu) BuHTa (3.2) 1
CHSITb KPBILLKY (3.1). BuHTOBbIE KneMMbl (4.1) paccuuTaHbl Ha MOACOEAMHEHWE NPOBO-
0B C MaKc. ceveHnem 1,5 mv2,

Puc. 4. Ha 3aHeit cTopoHe (3) pacnonaratotcst Knemmbl (4.1) 1 naTpy6ki ¢ canbHrkamm (4).
Cnesa: 3aKPbITb KPbILLIKOWA (3.1).
CnpaBa:  6€3 KpblLLKK (3.1).

OTKPYTUTb KPEMTIEHIE NATPYGKOB C CarlbHIKaMIA N U3BTEYb U3 OTBEPCTHS YINOTHUTENbHOE
KOSbLIO M YNNOTHEHNE. HaagTb 9T1 4acTy Ha NpoBOAa, NPOBECTY NPOBO/IA YEPe3 OTBEPCTUSA
B 3a1Heit YacTu 11 MPOTAHYTb.

CHSATb M30NALMI0 HA NPOBOZAX Ha TPEGYEMON ANMHE 1 NOAKIOYNTL WX K Knemmam (4.1)
COrIaCHO PUCYHKY 4.

Mocne 9TOro 3aKpenuTh BKPYYMBAIOLLYIOCS YacTb B OTBEPCTAM W CHOBA YCTAaHOBUTb
KPbILLIKY.
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H = nocT. ToK-BCnoMoraTenbHoe
nuTaHve
H=12...33B
cootB. H=0t1 12 10 30 B
NPy B3PLIBOONACHON KOMMMEK-
Tauum

R = BHeLWHee CONPOTVBNIEHNE

11. TexHnyeckoe o6cnyuBaHme

YCTPOICTBO He TPeBYeT TEXHUYECKOr0 06CTY»KMBAHUS. PEMOHT CneayeT OCYLLECTBASATL B
ABTOPV30BAHHbIX CEPBUCHBIX LEEHTPAX.

12. Pa3nuyHbie BapnaHTbl

Pacuundposka kogos komnnexktauu ¢ 1 no 13

Onuncanve Kon
MOCTaBKM

1.  Komnnekrauus uameputenbHoro npeoGpasosarens 717-
CraHpapTHas 1

Exia IIC T6, CENELEC/ATEX, 2

Komnnekrawys, ycToiumnsas K BO3AeCTBUI0 MOPCKOW BOAbI 3

Komnnektauys, ycTonumneas K BO3AEUCTBID MOPCKON BOAbI,
C peayKTopoM

KomnnekTaums, ycToitunBas K BO3AEACTBIND MOPCKO Boabl Ex
ia lIC T6 Gb (ATEX)

KomnnekTawuys, ycToiumneas K BO3AeCTBMIO MOPCKOV BOAbI, C
penyktopom Ex ia IIC T6 Gb (ATEX)

2. MexaHuyecKuii suana3oH yrnos
YrnoBoit AmanasoH o 50° 1

YrnoBoit amanasoH > 50...350° 2

Puc. 5. Cxema noaKmoyeHus.

9. PerynupoBKa Ha4aNbHOro M KOHEYHOr0 3Ha4€EHNI ToyHas HaCcTpoOKa

Mpw nomotwy MO KoHMrypaLwn HE06X0AMMO TOYHO HACTPOUTL AHANOrOBbIN Bbixog 2W2.
B pasgene «SERVICE» («OBCIYXXVBAHVE») BbiGpaTh NyHKT MeHto «Justierung» («t0cTn-
poBKa»). B okHe «Analogausgang» («AHanoroBbIii BbIXOA») MOXHO 3aaTb HYNEBYIO TOUKY
11 KOHEYHOE 3HAYeHMe.

MpouECC BbINOMHEHNS:

1. BBECTU M3MEPUTENbHBIA NPeobpa3osatelb B 3KCMIyaTauyio v NOAKIYATL €ro K
YCTPOIACTBY NPOrpaMMIpOBaHIs B COOTBETCTBUM C Puc. 3 (nepekmntodatens AUX Ha PK
610 ycTaHoBUTb B nonoxerue Boikn. (OFF).

2. YCTaHOBUTb 0BBEKT 13MEPEHNs B HyNEeBOE MONOXKEHWE, T.e. B TaKOE MOMOXeEHME, Npu
Kkotopom ycTporicTBo KINAX WT 717 6yaeT BblnaBaTh Tok 4 MA. [py NOMOLLM BUPTY-
IbHOr0 PErynsTopa YCTaHOBUTb «HYNEBYIO TOUKY», KOTOPOI GYAET COOTBETCTBOBATH
BbIXOfIHOW CUTHas.

3. YCcTaHoBUTb OGLEKT M3MEPEHNS B KOHEYHOE NOMOXKEHNE, T.€. B TAKOE MONOXKEHIE, Npu
Kotopom ycTpoiicTo KINAX WT 717 6yaeT BbigaBath ToK 20MA. [pn noMOLLY BUPTY-
NbHOTO PerynsTopa yCTaHoBUTb 3HayeHe «Spanne» («[TpOMEXYTOK»), ANt KOTOPOro
OY[eT MMETb MECTO COOTBETCTBYHOLLMIA BbIXOHOM CUTHaU.

4. Tpn NoMOLLW Knasuwwn «Zurlick» (<Hasaf») 3aBepLUIMTb BbINOIHEHNE IOCTUPOBKI.

[lnanasoH perynupoBKy HyNeBOo TOYKM 1 MPOMEXYTKA cocTaBNAET 5%. ECAn 3TOT AnanasoH
HE,0CTATO4EH, MOXHO NPOM3BECTM NEPEKOHDMIYPALMIO NYTEM MeXaHN4YECKIX U3MEHEHNIA
(YBENMYMTB NN YMEHBLUNTb A1anasoH U3MEPEHUA).

MMp HEOOXOAMMOCTY C MOMOLLbIO MPOrPaMMHOT0 06ECNEYEHINS MOXKHO U3MEHUTb Ha-
npaBeHIe BPaLLEHNS.

Pexxum mogenupoBaHus

MO koHurypaumn 2W2 aaet Bo3MOXHOCTb 3KCnNyaTuposarh yeTpoincTeo KINAX WT 717
B PeXXVMe MofiennpoBaHns. Mogenuposanme U3MepsiemMblx 3HaYeHi JaeT BOSMOXKHOCTb
HacTpanBaTb Lienb NOCNEAYIOLLIX JENCTBUI YXKE BO BPEMS YCTAHOBKN.

IpouEcC BbINOHEHNS:
1. B MO koHcurypauwum B pasgene «Service» («O6CNYyXMBaHNe») BbIOGPATL NYHKT MEHIO
«Simulation» («<MogennposaHue»).

2. B oKHe 6yzieT 0ToOpaxxaThcs KOH(UMrypaums ycTpoiicTea. [ocne 3aaaHus yrna aHano-
TOBbIV BbIXOZ GYAET OTPEryNIMPOBaH B COOTBETCTBIM C KOHAMIypaLweii yCTPoiACTBa.

10. AnekTpUYECKUIi BBOJ B IKCNNyaTaLmio
. ﬂpM BbICOKOM YPOBHE NOMEX CEAYET NCNONb30BaTh OTAENbHOE NUTaHNE ANd yCTpOVI»
CcTBa.

®  BbINOAHUTb YCTAHOBKY cucTeMbl B cooTBeTCTBIN ¢ IMC. Ha AMC ycTpolicTsa BAnseT
€0 OKPY)KEHVE 1 NPOKNaaKa Kabenemn.
o [lns B3PLIBO3ALLMTHON KOMMAEKTALAM:

ENG0079-14, 3aK0H N0 3aLLyTe NprOOpPOB, 06LLME MPU3HAHHbIE TEXHUYECKUE

2 Ipw Hanaake 1 aKcnayaTauym cneyet cobnoaatb ToeboBaHNs CTaHaapTa
npasuna v Tpe6oBaHNs JaHHOMO PYKOBOACTBA MO 3KCMyaTaunm.
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3. HanpaBneHue BpawieHus

Hanpasnenue BpaLLieHws N0 YacoBOiA CTPENKe 0

HanpagneHue BpaLLigHUs NPOTUB YacOBO CTPENKM 1

V-xapaKTepucTuka 2

CTpoku 1 1 2: HeBO3MOXHO Npu Hann4mi 6a30BOI KOHMrypaLim

4. Jnana3oH n3mepeHuit

lporpammupyetcst 6a308ast KOH(Mrypauns 0

[°yron], oT O 10 KOHEYHOrO 3HaYeHNs / ToUKa NepeKtoy. 9

/-XxapaKTepucTuka [+°yron], MiH./Maxc. 7

Ctpoka 9: [lnana3oH N3MepeHnit - KOHeYHOe 3HaueHNe/To4Ka nepe-
KntoyeHna [°yron]

KoHeyHoe 3HayeHve > 10,00 go 50° npu yrnoBom Ananasoue = 50°,
> 50,00° go 350 npw yrnoBom fnanasoxe > 350° Toyka nepexoye-
HUS > AnanasoH M3MEepeHWii - KOHEYHas To4ka Makc. 60° npu yrnoBom
[manasoHe > 50°, makc. 360 npu yrnosoM AnanasoHe > 350°= 105%
KOHEYHOE 3HaueHWe NI HENUHEIHON XapakTepUCTUKe (CTPOKM € 1 no
4 CO CnepyroLLmm KpuTepnem Boibopa 5)

3agatb CTPoKy Z: MuH. 3HaueHue / Makc. 3HayeHue [+ °yron] MuH.
3HayeHne > 0, MaKc. 3HaueHne > 25 Npu yrnoBom avanasoHe = 50°,
NPOMEXYTOK (MVH. 3HAYEHME - MaKC. 3HaYeHune) = 5°.

Makc. 3Ha4yeHre > 25 10 175 npyu yrnosom auanasoHe > 350°,
NPOMEXYTOK = 25°

CYMMETPUYHO OTHOCUTENBHO CPEAHEN IMHUK, Hanpumep, [+ yron),
MUH./MaKc.: 15/120 CoOTBETCTBYET:

ot -120 no -15 o 0 go 15 fo yrma 120° (BxoR) 1

ot +20 10 4 10 < 4 10 + 20 MA (BbIX0Z)

5. XapakTepucCTMKa BENMYMHbI Ha BbIXOAE

JInHelHas

OyHKUMA X BbICOKO 1/2

OYHKUMA X BbICOKO 3/2

OyHKUMS X BbICOKO 5/2

SAlwWwN|—=|O

[Nonb3osarensckas

Ctpoku ¢ 1 no 4: HeBo3MOXHO npu V-xapakTepucTike

CTpoka 4 (no 3anpocy): 3aaatb anropuT™ WK OMOPHbIE 3HAYEHUS
(23 3HaueHms, 5 %-3anuch B AnanasoHe ot -5 % Ao 105 %,
6eccTyneHyaTbii Bbixog - o1 10 Ao 110 %)

6. TpoTokon ucnbiTaHwuii
be3 npoTokona ucnbiTaHui

TPOTOKON UCTIbITAHWI Ha HEMELKOM
[pOTOKON MCMbITAHNI HA AHMMUACKOM E

7. MapkupoBKa HyneBow TOYKN CUCTEMbI
Hynesas To4Ka c1CTeMbl He MapKupyeTcs 0
Hynesas To4Ka cucTeMbl MapkupyeTcs 1

8. Knumatnyeckue Tpe6oBanus
HopmanbHas knumatuyeckast yCTOR4MBOCTb 0

loBbILLEHHASA KNMMATWYECKast YCTONYNBOCTb 1




OnucaHre Kog OnucaHve Koa
MOCTaBKy nocTaBKku
9. Kpennenune 13. JlononnutenbHbii pegykTop 150 : ot 1 go 1600 : 1
Kpennexue 6e3 onopbl/dnaqua 0 Bes peaykTopa
Kpennexue Ha onope 1 Mepenava 150 ;
Kpennexwe Ha dnaHue 2 Mepenava 160 ;
10. TpaHcnopTMpoBKa Mopem Mepepaya 180 ;
He npuroagH ans TpaHCNOpTMPOBKM MOPEM 0 Mepemaya 200 :
11.  YcTonumBoCTb K BUOpaLuu Mepemava 240 :
O6blYHast YCTONUMBOCTb K BIGPALIMM 0 Mepepasa 250 :
YyULUIEHHAS YCTORYMBOCTb K BUGpALMN M Mepeaasa 300 :

12. JlononHuTenbHbiii pegykTop 2: ot 1 po 144: 1

bes peaykTopa

Mepepava 2:

Mepemava 4:

Mepemava 5:

Mepemaya 6:

alala|lala

Mepemaya 8:

Mepemaya 10: 1

Mepemaya 12:1

Mepemaya 12,5:1

Mepepaya 15:

Mepepaya 16:

Mepepaya 20 :

Mepepaya 22 :

Mepenaya 24 :

Mepepaya 25:

Mepepava 30 :

Mepepava 32 :

Mepenaya 36 :

Mepepaya 330 :

Mepepaya 360 :

Mepepava 375

Mepemaya 400 :

Mepemaya 450 :

Mepepaya 480 :

Mepepaya 500 :

Mepegaya 550 :

Mepemaya 600 :

Mepemaya 660 :

Mepemava 720 :

Mepemava 750 :

Mepemaya 800 :

Mepemaya 880 :

alalalalalalalalalalalalalalalalalalala]a =

Mepemaya 900 :

Mepemaya 1000 : 1

Mepemavya 1024 : 1

Mepemaya 1200 : 1

Mepemaya 1600 : 1

sl<|c|d|wn|m|lo|o|lo|z|(=2|r|x|c|z|o|T|m|o|lo|o|x>|s|w|d|=|o

Mepemaya 40 :

Mepemaya 50 :

Mepemaya 60 :

Mepemaya 64 :

Mepemava 72 :

Mepemava 75:

alalalala|lalalalalalala|lalal o=

Mepenaya 80 :

Mepepaya 100: 1

Mepemaya 120: 1

lMepemaya 144 :1

sS|l<|c|d|lun|z|o|o|lo|z|Z|r|x|c|T|o|n|m|Oo|lo|w|z|lols|lw|d|=|o
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Certificat de con

13. Konformitatserklarung

formité

Declaration of conformity
Jleknapauusi COOTBETCTBUSA

C€

Dokument-Nr

Hersteller/ Manufacturer:

Anschrift / Address:

Produktbezei

Product name:

Typ / Type:

EG - KONFORMITATSERKLARUNG ﬁCAMILLE BAUER

EC DECLARATION OF CONFORMITY

WT717_CE-konf.docx

Camille Bauer Metrawatt AG
Switzerland

Aargauerstrasse 7

CH-5610 Wohlen
Messumformer fiir Drehwinkel
Transmitter for angular position

KINAX WT717

./ Document.No.:

chnung/

Das bezeichnete Produkt stimmt mit den Vorschriften folgender Européischer Richtlinien
iberein, nachgewiesen durch die Einhaltung folgender Normen:

The above mentioned product has been manufactured according to the regulations of the following European di-

rectives proven

through compliance with the following standards:

Richtlinie / 2004/108/EG(EC)

Directive Elektromagnetische Vertrédglichkeit - EMV-Richtlinie
Electromagnetic compatibility - EMC directive

Norm [ EN 61000-6-2: 2005

Standard Fachgrundnormen - Stérfestigkeit fir Industriebereiche

Generic standards - Immunity for industrial environments

EN 61000-6-3: 2007

Fachgrundnormen - Stéraussendung far Wohnbereich, Geschéafts- und Gewerbebereiche sowie
Kleinbetriebe

Generic standards - Emission standard for residential, commercial and light-industrial environ-
ments

Prifungen /
Tests

IEC 61000-4-2 EN 55011
IEC 61000-4-3

IEC 61000-4-4
IEC 61000-4-5

IEC 61000-4-6

Richtlinie /

2006/95/EG(EC)

Directive Elektrische Betriebsmittel zur Verwendung innerhalb bestimmter Spannungsgrenzen — Nieder-
spannungsrichtlinie — CE-Kennzeichnung : 85
Electrical equipment for use within certain voltage limits — Low Voltage Directive — Attachment
of CE marking : 95

Norm / EN 61010-1: 2010

Standard Sicherheitsbestimmungen fiir elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerédte — Teil 1: All-

gemeine Anforderungen
Safety requirements for electrical equipment for measurement, control and laboratory use —
Part 1: General requirements

Die explosionsg
The explosion p

eschitzte Ausfiihrung stimmt mit folgender Richtlinie iberein:
rotected variant accords to the following directive:

Richtlinie /| |94/9/EG(EC)

Directive Gerate und Schutzsysteme zur bestimmungs-
gemiRen Verwendung in explosionsgefahrde-
ten Bereichen
Equipment and protective systems intended
for use in potentially explosive atmospheres

Norm / EN 60079-0: 2012 / -11: 2012

Standard Explosionsfahige Atmosphéare / Explosive at-

mospheres —

- 0: Geréate - Allgemeine Anforderungen / Ge-
neral requirements

- 11: Gerateschutz durch Eigensicherheit "i"
Equipment protection by intrinsic safety "i"

!

Nachweis /
Proof

ZELM 03 ATEX 0123
Notified Body No. 0102: PTB
D-38116 Braunschweig,

Ort, Datum / P

lace, date: Wohlen, 22. August 2014

Unterschrift / signature:

M. Ulrich ﬁ/]

Leiter Technik

c A

/ Head of engineering

Jy B{e.m ' ’&'—Vﬁ
Qualitatsmanagder / Quality manager
/
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